Serie BYD Sensor con distancia limitada

(A)
Sensores

Sensor fotoeléctrico compacto difuso reflectivo con distancia limitada

fotoeléctricos

mICaracteristicas

Indicador de
operacion

®Facil de instalar por su tamafio compacto.

®Deteccioén de alta calidad, no le afecta el color del objeto.
(Distancia limitada para el tipo reflectivo)

®|ndicador de operacion localizado en la parte de arriba.
(BYD30-DDT-U, BYD50-DDT-U)

®Facil ajuste del tiempo de respuesta por la funcion de temporizacion.
(Temporizador OFF Delay: 0.1 ~ 2 seg. variable)

o Circuito de proteccion de sobrecorriente/ Inversion de polaridad

de alimentacion.

BYD30-DDT-U
BYD50-DDT-U

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion”

A

=lEspecificaciones
BYD30-DDT BYD50-DDT
Modelos BYD30-DDT-U(*1)  |BYD50-DDT-U(* 1) BYD100-DDT BYD3M-TDT BYD3M-TDT-P
BYD30-DDT-T(*2)  |BYD50-DDT-T(*2)
Tipo de deteccion Reflectivo con distancia limitada Difuso reflectivo Barrera
Distancia de deteccion | (x3) 10 ~30mm | (*3) 10 ~50mm (*3) 100mm 3m

Objeto detectado Materiales: Translucido, Opaco Material opaco de Min. $6mm

Max. 20% de la

Histéresis distancia ajustada

Max. 10% de la distancia de deteccion

Operacién:Max. 3ms, Retorno:Max. 100ms Operacién:Max. 3ms

Tiempo de respuesta (Cuando el ajuste de tiempo es minimo) Retorno:Max. 100ms Max. 1ms
Alimentacion 12-24VCC £10%(ondulacion P-P: Max. 10%)

Consumo de corriente Max. 35mA ] Max. 30mA
Fuente de luz LED infrarrojo (modulado)

Ajuste de sensibilidad Fijo | Ajustable Fijo

Modo de operacién Modo Light ON fijo Dark ON (Light ON: se vende por separado)

Salida NPN colector
abierto = voltaje de
carga: 30VCC,
corriente de carga:

Salida PNP colector
abierto # voltaje de
salida :Min.
(alimentacion-2.5)V,

Salida NPN colector abierto ¢ voltaje de carga: max. 30VCC,

Salida de control corriente de carga: Max. 50mA,

voltaje residual: Max. 1V Max. 100mA, )
voltaje residual: corriente de carga:
Max. 1V Max. 100mA

Circuito de proteccion

Proteccién contra inversion de polaridad, proteccion de corto circuito

Funcion de temporizacion,

Temporizador OFF delay incluido (ajustable)
<tiempo de retardo : Max. 0.1 ~ 2seg. >

Indicador

Indicador de operacion: LED rojo

Conexién

Cable (2m)

Resistencia de aislamiento

Min. 20MQ(a 500VCC)

Resistencia al ruido

+240V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido

Rigidez dieléctrica

1,000VCA 50/60Hz por 1minuto

Vibracion

Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas

Golpe

500m/s(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces

lluminacién ambiente

Luz solar: Max. 11,000/, luz incandescente: Max. 3,000/x

Temperatura ambiente

-20 ~ +65°C(en condicidon de no congelamiento), almacenaje: -25 ~ +70°C

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH, almacenaje: 35 ~ 85%RH

IP64(estandar IEC) IP50

Proteccion (con temporizador integrado: IP50) (estandar IEC) IP64(estandar IEC)

Materiales Cuerpo: ABS, Lentes : Acrilico

Cables 3P, $4mm, Longitud : 2m

Accesorios Herramienta de ajuste, soporte, tornillos y tuercas | Soporte AX2, tornillos, tuercas
Certificaciones C E

Peso de la unidad Aprox. 70g

#(*1) Indicador de operacion en la parte de arriba.
#:(*2) Temporizador OFF delay integrado (tiempo de retardo Max. 0.1 ~ 2seg.)
#(* 3) Distancia de deteccién para papel blanco no brillante (50 X 50mm).
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Serie BYD

mICaracteristicas
®Distancia de deteccién (Distancia limitada/difuso reflectivo)
Método de medicion BYD30-DDT / BYD30-DDT-T BYD50-DDT / BYD50-DDT-T BYD100-DDT
Objeto estandar de . Papel blanco no brillante Papel blanco no brillante Papel blanco no brillante
deteccion : € € —
€
papel blanco no :,E* 60 §« 60 £ 120
illant X = F 3
brillante 50 X50mm :§ 50 :5 50 = 100 / \
0 g 40 8 40 3 80
1 3 2 2
© 30 kel 30 [} 60
N 3 3 °
| _f s 20 s 20 S 40
\|/ \/ g
' L § 10 S 10 \i/ g 20
| £ . 2
4L e 10 5 0 5 10 o s 05 10 a 4 2 0 2 4@
D HEGREOE 10884 0 i h
> N o
Izquierda¢— Centro — s Derecha Izquierda4— Centro — . Derecha 1zquierda Centro__,, Derecha
Posicion de operacién {1 (mm) Posicion de operacion 0 (mm) Posicién de operacién {1 (mm)
®Desplazamiento paralelo (tipo barrera)
Método de medicion BYD3M-TDT BYD3M-TDT(Pendiente)
3500 Papel blanco no brillante 0 Papel blanco no brillante
€ 3000 E 350 \ \\\ [L 7L Placa @1.0
£ =
Receptor = 2500 = 300 \\ [ P Placa @1.5
s ]
'g 2000 8 250 Placa @2.0
5 3 200 i
- [0}
" _I g 1500 \ / s
7 8 1000 ° B ]
;L 2 S 100
= 500 c V v
c [
g o g
K a 1501100 50 0 50 10C: 150 o
Emisor 0 0 51 5 0-5 -10 -I5
; b i b
Iunier.dé.lqu Centro —» Derecha Izquierda.4— Centro — Derecha
Posicién de operacién 1 (mm) Posicién de operacion {1 (mm)
#Las caracteristicas de arriba es con distancia de deteccion
. . de 400mm para instalar el sensor tipo barrera. Placa de
®Angulo del sensor (tipo barrera) reduccion de haz (21, @1.5, @2, @2.5).
Método de medicion BYD3M-TDT BYD3M-TDT(Pendiente)
Papel bl illant
Papel blanco no brillante 400 apel blanco no brillante
= 3500 T
€ 350
Receptor £ 3000 £
= - 300
5 2500 S
‘T g g 250
8 2000 o
0 kot o] 200 Placa @1
o L T : I
, 3 © 150 Placa 1.5
. © 1000 © [ u
- ] 100 Placa &2
- : TR
] - ™~ 2 50 Y
: a 0 o
Emisor 60 40 20 0 20 40 60
. %5 10 5 0-5 -10 -15
Izqunerldaﬁ Centro — Derecha Izquierda4—— Centro — Derecha
Angulo de operacién (6) Angulo de operacion (6)

#Las caracteristicas de arriba es con distancia de deteccion
de 400mm para instalar el sensor tipo barrea. Placa de
reduccion de haz (21, 21.5, @2, @2.5).

=IDistancia de deteccién por color (Tipo supresion de fondo)

BYD30-DDT(-U), BYD30-DDT-T BYD50-DDT(-U), BYD50-DDT-T

Blanco |{AmariloffNaranja Violetaflf Verde |§ Azul |l Negrol Blanco |[Amarilojf{Narana || Rojo |{f Violetafll Verde |l Azul i Negro 1)En este modo el sensor fotoeléctrico

1 T S5mm detecta de manera estable a
=

:g 50mm :8 somm = ] T B 25mm distancia limitada, asi no se ve
§ 40mm § 40mm — afectado por el color o material
[0} . .
S somm T F e 23:: S 30mm dentro del rango de la distancia de
o 20mm | I § 20mm deteccién, como se ve en la tabla.
g S 2)Puede detectar el objeto de manera
T 10mm — R— % 10mm — — ) o
® 5 estable debido al efecto minimo
a [a} ; »

#Tamafio del objeto de deteccion: #Tamafio del objeto de deteccién: del fondo.

papel no brillante 50 X 50mm papel no brillante 50 X 50mm
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Sensor de supresion de fondo

=IModo de operacion y diagrama de tiempo
®BYD30-DDT(-U), BYD50-DDT(-U), BYD100-DDT

®BYD30-DDT-T, BYD50-DDT-T

(A)
Sensores

fotoeléctricos

Modo de . Modo de )
operacion Modo Light ON operacion Modo Light ON
y Ta
Operacion ON J |_ Operacion ON e
del receptor OFF del receptor J
OFF ! H
Indicado_r’ de ON J |_ Indicador de ON -ui.. T, t <I>
operacion OFF operacion :
(LED) (LED) OFF
Salida TR ON J |_ Salida TR o
OFF OFF

®BYD3M-TDT, BYD3M-TDT-P

#T: Tiempo de ajuste con el potenciometro (0.1 ~ 2seg)

#t: Max. 3ms(cuando el ajuste del temporizador es minimo)

#Si (Ta) es menor que (T), la salida TR permanecera encendida.

Modo de operacién

Modo Light ON

Modo Dark ON

Operacion del receptor g':F g::
Indicador d i6 ON ON
ndica ostDo)peramon o |_| |_| oFF I_l
. ON ON
Salida TR OFF OFF I_I _|

#Para evitar un funcionamiento incorrecto la unidad mantiene un estado de salida OFF por 0.5seg. después de ser alimentado.
#Si la terminal de salida de control esta en corto circuito o en condicién de sobrecorriente, la salida de control se apagara debido al

circuito de proteccion.
#EI modelo con modo Light ON se vende

por separado.

mIDiagrama de salidas de control

®BYD3M-TDT2

eBYD3M-TDT2-P

Circuito sensor fotoeléctrico Conexion Circuito sensor fotoeléctrico Conexién

I - O (Café)+V — - () (Café)+V

= E _ || Proteccion 3.30

5 -~ (Negro)salida 8 corriente Y +

£ v ~ + 2 T 12-24VCC

g_ Max. 100mA = 12-24vCC & A (Negro)salida -

£ || Proteccion X ) - ° )

oM sobre = -

5 corriente . g Max. 1OEOmA

‘ A (Azuhov A (Azul)OV

L] 8% L] %
eBYD30-DDT(-U), BYD50-DDT(-U)
eBYD30-DDT-T, BYD50-DDT-T
eBYD100-DDT

Circuito sensor fotoeléctrico Conexion

. _ A (Café)+V .

3

S A (Negro)salida

= (Y .

el — 12-24VCC

3 Proteccion X Max. 100mA -

= H sopre

] corriente

AT (Azuov
L N
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Serie BYD

mIConexiones

®BYD30-DDT(-U), BYD50-DDT(-U)

oBYD3M-TDT ®BYD3M-TDT-P ®BYD30-DDT-T, BYD50-DDT-T
eBYD100-DDT

Emisor ) Receptor | Emisor Receptor
Objeto de Objeto de 5 Obi
o deteccion o o deteccion o bjeto de
\ \ deteccion
e P =
o o o o o

(Caféyv _ (Café)+V (Café)+V _ (Café)+V
+ J: (Negro)salida + _
12-24VCC — (Negro)salida 12-24VCC — - 12-24vCC
(Azul)ov (Azul)OV (Azul)ov (Azul)ovV
EDimensiones .
(Unidad:mm)
®Soporte-A
P ®Soporte-B
T —ATT 25
— 14 3.2 21.5 Tornillo
Indicador de operacion Tornillo ‘§. 2 8 M4
(BYD30(50)-DDT-U) M3 . \
~ (
25 © I I CiJ
- > Y © %
5] 8 -1 o -—1—-18|8| 2
1 243.2 « N o 2
a1 Vg mmn Y Y Y
—
T A w A —l <~ y, ¥
@ 8 ol $3.2 RN
”I 17 Sl & Indicador de 21.5 | 20
— @ operacion 45 |
' =
- >
>

Cable: ¢4, 2m

#Con temporizador integrado: ajuste de tiempo.

Difuso reflectivo: ajuste de sensibilidad #Soporte-A es estandar, Soporte-B se vende por separado.

®Soporte-A ®Soporte-B
26 25 27
e E—— - .
2 35 19.5 3.5 30.5
Y
< la = A
‘ O T
S——
S I g | & 1 - & AT 1T 1 —T <&
]r D
3 3\ I <~ %
v ke Tornillo M4
Tornillo M3 M Cable ¢4, 2
able , 2m L

e
T
rl
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Sensor con distancia limitada

[=]Montaje y ajuste de sensibilidad )

Sensores

OTipo distancia limitada OTipo difuso reflectivo fotoeléctricos

1. Alimente al sensor después de instalarlo. 1. La sensibilidad debera ajustarse dependiendo del objeto
a detectar o lado de montaje.
2. Coloque el objeto en posicion para detectarlo con el

Min. 100mm
b > haz, gire el ajuste hasta la posicién (a) en el rango de
S operacioén del indicador desde la posicion min.
del ajuste.
T Objeto de 3. Tome el objeto fuera del area de deteccion, gire el ajuste
4 deteccion hasta la posicion (b) donde el indicador se enciende. ~ Si
o el indicador no se enciende, entonces la posicion max.
10~30mm es la posicion (b).
BYD30-DDT(-U) 4. Coloque el ajuste a la mitad de las dos posiciones (a)
BYD30-DDT-T Objeto adyacente y (b).
* o50mm ™ ﬁ;’:{:“;f; usarun szLa distancia de deteccion indicada en la tabla de
BYDS50-DDT(-U) reflejante.) especificacion es para papel blanco no brillante de
BYD50-DDT-T

50 X50mm. Podria haber diferencias dependiendo

2. Coloque el objeto de deteccién en su posicion y mueva del tamario, superficie y brillo del objeto.

el sensor a la izquierda-derecha, y arriba-abajo para tener
el angulo correcto contra el eje dptico, entonces fije el
sensor en la posicion correcta de operacion.

Mantenga estas distancias

BYD30-DDT, (-T), (-U) : 10 ~ 30mm

BYD50-DDT, (-T), (-U) : 10 ~ 50mm Opjeto de

entre el sensor fotoeléctrico y el objeto. (@) Péopstiif:;”
3. Ajuste el tiempo de respuesta al estado 6ptimo, en el
caso el modelo con temporizador integrado. Mantenga la ®)
distancia min. de 100mm entre el sensor fotoeléctrico y
objetos en el fondo. MIN MAX

Puede haber un malfuncionamiento si hay luz reflejada
del otro objeto. EAccesorios (se venden por separado)
#La distancia de deteccion indicada en la tabla de

especificaciones es para papel blanco no brillante de ®Placa de reduccion de haz (Modelo: BYD3M-Slit)
tamafio 50X 50mm. La distancia de deteccién puede
cambiar por el tamario y reflectividad del objeto. '@'

- S - S - S - S
BYD3M-TDT BYD3M-TDT BYD3M-TDT BYD3M-TDT

OTipo barrera

Autonics Autonics Autonics Avutonics
KOREA KOREA

KOREA KOREA

1. Alimente el sensor fotoeléctrico, después de colocar el
emisor y receptor de frente. $2.5 $2.0 1.5 $1.0
2. Coloque el receptor en medio del rango de operacion
del indicador moviendo el receptor y el emisor derecha-
izquierda y arriba-abajo.

3. Ajuste en direccion arriba-abajo de la misma a manera.

®Objeto min. de deteccion y distancia max. de deteccion
por ¢ placa reductora.
-Coloque la placa en el emisor como en el receptor.

4. Después del ajuste, verifique la estabilidad en la Placa. Objeto min. de detectado Distancia max.
operacion, colocando el objeto en el eje dptico. ¢ - - de deteccion
#Si el objeto de deteccién es translicido o mas pequefio $1.0_ | Materiales opacos de min. ¢0.8 500mm
de @6mm, el sensor puede no detectarlo debido a que la 915 | Materiales opacos de min. ¢1.5 700mm
luz lo penetra. $2.0 | Materiales opacos de min. $2.0 1200mm
t *Esta placa es solo para BYD3M-TDT(-P).
~ Mover Receptor #2 piezas de cada ¢ diferente, un total de 8 piezas
izquierda-derecha <Gu empacadas.
-~ *La placa es una etiqueta para pegar al sensor

) r\\oo_',,»-"'

e quite el polvo de los lentes del sensor fotoeléctrico
-

antes de usarlo.

|

Mover arriba-abajo

Emisor
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