Serie BEN

Sensor compacto de voltaje universal y amplificador integrado

=ICaracteristicas

®Pequeno y de voltaje universal.

®F4cil instalacion con LED’s indicadores en el sensor.

®Ajuste de modos de operacion por medio de interruptor.
(Light ON/Dark ON)

®LED indicador de estado y salida

®Fotodiodo integrado para luz ambiente y ruido
eléctrico.

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad” (Ms-2)
en el manual de operacion”

#MS-4 se vende por separado.

=IEspecificaciones

®Alimentacion CA/CC, salida a relevador

Modelos

BEN10M-TFR

BENSM-MFR

BEN3M-PFR

BEN300-DFR

Tipo de deteccion

Tipo barrera

Retro reflectivo
(tipo estandar)

Retro reflectivo
(con filtro polarizado)

Difuso reflectivo

Distancia de deteccion 10m (*1) 0.1 ~5m (*1) 0.1 ~3m (*2) 300mm
. Material opaco de . . Material opaco

Objeto detectado Min. ¢16mm Material opaco de Min. $60mm transparente, transltcido

Histéresis Max. 20% de la
distancia ajustada

Tiempo de respuesta Max. 20ms

Alimentacion 24-240VCA £10% 50/60Hz, 24-240VCC +10%(ondulacién P-P:Max. 10%)

Consumo de potencia Max. 4VA

Fuente de luz LED infrarrojo (850nm) %6%%;%? LED infrarrojo (940nm)

Ajuste de sensibilidad Potenciometro

Modo de operacion

Light ON, Dark ON seleccionable por interruptor

Salida de control

Salida a relevador (capacidad del contacto: 30VCC 3A carga resistiva,
250VCA 3A carga resistiva, composicion del relevador: 1c)

Ciclo de vida del relevador

Mecanica: Min. 50,000,000, Eléctrica : Min. 100,000

Elemento receptor de luz

Foto diodo Cl integrado

Indicador de operacion: naranja, indicador de estabilidad: verde

Indicador - } ) ) S . "
(El indicador naranja en emisor del tipo barrera es para la indicaciéon de alimentacion)

Conexion Cable

Resistencia de aislamiento Min. 20MQ(a 500VCC mega)

Resistencia al ruido

+1,000V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido

Rigidez dieléctrica

1,000VCA 50/60Hz por 1minuto

Vibracin Mecénica Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Malfuncion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 10 minutos
Golpe Mecanica 500m/s?*(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Malfuncion 100m/s?*(10G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces

lluminacién ambiente

Luz solar: Max. 11,000/, luz incandescente: Max. 3,000 /x

Temperatura ambiente

-20 ~ +65°C(en condicién de no congelamiento), almacenaje: -25 ~ +70°C

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH, almacenaje: 35 ~ 85%RH

Materiales Cuerpo : ABS, Cubierta de lentes : Acrilico, Lentes : Acrilico
Proteccién IP50(estandar IEC)
Cables $6.0mm, 5P, Longitud: 2m
.~ |Individual | Reflector(MS-2), herramienta de ajuste | Herramienta de ajuste
Accesorios -
Comun Soporte de fijacion, tornillos y tuercas

Peso de la unidad

Aprox. 3549

| Aprox. 208g | Aprox. 195g

#(*1) Es la distancia de montaje entre el sensor y el reflector MS-2, es igual cuando se usa el MS-4. Puede detectar por debajo de 0.1m.

#(*2) Es para papel blanco no brillante (100<100mm)
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Sensor de voltaje universal y amplificador integrado

®Alimentaciéon CC, salida de estado soélido

Modelos BEN10M-TDT BEN5M-MDT BEN3M-PDT BEN300-DDT
Tipo de deteccion Barrera Retro reflectivo © Oﬁ%ﬁ?g;ﬂ?ﬁ;’;’d 0) Difuso reflectivo
Distancia de deteccion 10m (*1) 0.1 ~5m (*1) 0.1 ~3m (*2) 300mm
; Material opaco de ; ; Material opaco
Objeto detectado Min. ¢1%mm Material opaco de Min. ¢60mm transparente, translacido
Histéresis Max. 20% de la distancia
ajustada
Tiempo de respuesta Max. 1ms
Alimentacion 12-24VCC £10%(ondulacion P-P : Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 40mA
Fuente de luz LED infrarrojo (850nm) LED rojo LED infrarrojo (940nm)
(660nm)
Ajuste de sensibilidad | Ajustable

Modo de operacién

Light ON, Dark ON seleccionable por interruptor

Salida de control

Salida NPN/PNP simultanea
« Voltaje de carga: max. 30VCC, ¢ Corriente de carga: Max. 200mA
« Voltaje residual = NPN: Max. 1V, PNP: Min. (alimentacion-2.5)

Circuito de proteccion

Circuito de proteccién de inversién de polaridad y corto circuito

Elemento receptor de luz

Fotodiodo IC integrado

Indicador de operacion: naranja, indicador de estabilidad: verde

Indicador (El indicador naranja en emisor del tipo barrera es para la indicaciéon de alimentacion)
Conexion Cable
Resistencia de aislamiento Min. 20MQ(a 500VCC mega)

Resistencia al ruido

+240V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido

Rigidez dieléctrica

1,000VCA 50/60Hz por 1minuto

Vibracién

Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direcciéon de X, Y, Z por 2 horas

Golpe

500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces

lluminacion ambiente

Luz de sol: Max. 11,000/x luz incandescente: Max. 3,000 /x

Temperatura ambiente

-20 ~ +55°C(en condicién de no congelamiento), almacenaje: -25 ~ +70°C

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH, almacenaje: 35 ~ 85%RH

Proteccion IP50(estandar IEC)

Materiales Cuerpo : ABS, Cubierta de lentes : Acrilico, Lentes : Acrilico

Cables $6.0mm, 4P, Longitud: 2m

Accesorios Individual | Reflector(MS-2), herramienta de ajuste | Herramienta de ajuste
Comun Soporte de fijacion, tornillos y tuercas

Certificaciones

e

Peso de la unidad

Aprox. 3429 | Aprox. 200g | Aprox. 187¢g

#(*1) Es la distancia de montaje entre el sensor y el reflector MS-2, es igual cuando se usa el MS-4. Puede detectar por debajo de 0.1m.
#(*2) Es para papel blanco no brillante (100 X 100mm)

[=IDatos importantes

OTipo barrera

O®BEN10M-TFR ®BEN10M-TDT

Caracteristicas de desplazamiento paralelo Caracteristicas del angulo

Método de medicion

Datos Método de medicion Datos

Receptor

Emisor
U

Distancia de deteccion L(m)

15
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100 50 0 50 100

T T {

i — Nivel de operacion
i """ Nivel de operacion
éstable : Receptor

-
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-
o
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o

-

Distancia de deteccion L(m)

P

0
40°  20° 0 20°  40°

N

4l i 4 Emisor
Izquierda «— Centro— Derecha Izquierda «— Centroa Derecha
Posicion de operacion {1 (mm) Angulo de operacion (9)
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Serie BEN

[=IDatos importantes

ORetroreflectivo

O®BEN5M-MFR ®BEN5M-MDT

©ORetroreflectivo polarizado
O®BEN3M-PFR @BEN3M-PDT

Caracteristicas de desplazamiento paralelo

Caracteristicas de desplazamiento paralelo

Método de medicion

Datos

Reflector(MS-2)

T

{0 L

oo )
o
o
U

Retroreflectivo

Distancia de deteccién L (m)

T T
— Nivel de operaciénI
=== Nivel de operacion estable

-100

|zquierda «— Centro— Derecha
Posicién de operacion 1 (mm)

Método de medicion

Datos

Reflector(MS-2)
= ——

0 L

oo

o
o Retroreflectivo
polarizado

Distancia de deteccion L (m)

50 30 0 -3 -50
P4

Izquierda «— Centro— Derecha
Posicion de operacién (;(mm)

OBEN5M-MFR @©BEN5M-MDT

OBEN3M-PFR ©BEN3M-PDT

Caracteristicas del angulo del sensor

Caracteristicas del angulo del sensor

Método de medicion

Método de medicion

Datos

Reflector(MS-2)
=

-

Retroreflectivo

Distancia de deteccion L (m)

Datos
5
3
A ™N
0
10° 5° 0 5° 10°

Izquierda«— Centro—w Derecha
Angulo de operacion (6)

Reflector(MS-2)

[ —

-

Retroreflectivo
polarizado

Distancia de deteccién L (m)

0

10° 5° 0 5° 10°
Izquierda «— Centro—» Derecha
Angulo de operacion (8)

O®BEN5M-MFR ©BEN5M-MDT

O®BEN3M-PFR ©BEN3M-PDT

Caracteristicas del angulo del reflector

Caracteristicas del angulo del reflector

|zquierda «— Centro—» Derecha
Angulo de operacién (6)

polarizado

Método de medicion Datos Método de medicion Datos
Reflector(MS-2) B . Reflector(MS-2) £ 1.
% 2 / % : 2 £\
c 5 " N c 3 & A
N i) i)
h . 3 f; |—/ 3 / - \
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© 5 © H s
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55 g | oo g [ i
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o 0 o 0
50° 30° 0 30° 50° Retroreflectivo 30° 15° 0 15° 30°
Retroreflectivo

Izquierda «—— Centro— Derecha
Angulo de operacion (8)
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Sensor de voltaje universal y amplificador integrado

=IDatos importantes =Modo de operacion (a)
S
ODifuso reflectivo fotosléctricos

®BEN300-DFR ©BEN300-DDT

Caracteristicas del area de deteccion

Receptor |: g’:F J \_‘ u |_

Método de medicion Datos Modo | Indicador de - ON
Objeto esténdar de — Nivel de operacién Light ON operacion OFF J I—
D Nivel de operacion estable (LED)
deteccion: papel blanco no 800 .

brillante100 X 100mm

L

A ON
Salida TR [OFF

L L

600

400 Receptor 8::

-
Distancia de deteccién L (m)

200 ; ; Indicador de
' : Modo ON

41 ; \ lj Dark ON | ©°peracion | orp
oo (LED)
o 0 N, |
o 10 5 0 510 Salida TR [ ON

b I:OFF I_, I_,

UJ Difuso Izquierda «— Centro—s» Derecha

reflectivo

Posicion de operacion 1 (mm)

=IDiagrama de salidas de control

®\/oltaje CC (Ambas salidas NPN/PNP) ®\/oltaje universal (salida a relevador)
Circuito sensor fotoeléctrico Conexion Circuito sensor fotoeléctrico Conexion
- A (Café)+V —
o .
'Y Max. 200mA I Q(CrisTb Salid
sobrecorriente Y . H alida por
s | O————O(Negro)T:
3 (A~ (Blanco) salida PNP | [Garga] g P (Negro)Ta " contacto (1c)
g b + £ Relevador (Blanco)Te
g. (Negro) —12-24VCC o Al
3 i salida NPN - 3 Crouio d A (Azul)
P O 5 ircuito de ;
Carga ‘ | universal HACafé)
A (Azulov
L} O L

#En el caso del producto con el dispositivo de proteccién de salida, si las terminales de salida de control estan en corto circuito o en condiciéon de
sobrecorriente, la salida de control se apagara debido al circuito de proteccion.

EModo de operacién y tabla de tiempo
®Modo Light ON

de estabilidad g
(LED verde)

Indicador ON l i
Modo de operacion  oeg J I_I |
Light ON (LED naranja) I ! ! ' ! ! ! I

b I I D N

#La forma de onda de la salida TR y el indicador de operacién son el estado de operacion para el modo Light ON, pero en el caso del modo Dark ON,
opera a la inversa del modo Light ON.

Nivel light ON estable Alto *
Nivel de operacién | i”fii . ,j,,,j, R 2 l”ji o Nivel de
ineslable 3 3 3 3 3 i i 3 i i i i i i operacion
Nivel light OFF estable Bajoh 71*7?”?7(”1%7?7”?7?7 — T”(i — ETHW 77777
Indicador ON 3 : : 3 3 | : 3 3 3 3 | : 3
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mConexiones

Tipo barrera

Retroreflectivo

Difuso reflectivo

®BEN10M-TFR1

®BEN10M-TFR2

®BEN5M-MFR/BEN3M-PFR(con filtro polarizado)

®BEN300-DFR

24-240VCA
24-240VCC
(Café)
Objeto de

deteccion
(Café) (Azul)
24-240VCA :
(Blanco)(Negro)(Gris)
24-240VCC Tc = Tb

(Azul)

24-240VCA
24-240VCC

(Café) (Azul)

(Blanco)(Negro)(Gris)
Tc Ta Tb

1l

Objeto de
deteccion

MS-2 24-240VCA > I
(Reflector) 24-240VCC I

(Café) (Azul) Objeto de

deteccion

(Blanco)(Negro)(Gris)
Tc Ta Tb

®BEN10M-TDT1 ®BEN10M-TDT2

O®BEN5M-MDT/BEN3M-PDT(con filtro polarizado)

®BEN300-DDT

12-24V © ] 12-24V © ]
+ -CC + qc
ﬂlia i > MS-2 — >II
(Café)Azul) ] (Reflector) (Café)(Azul) obeoy
Objeto de jeto de
det]eccién I I deteccion
: Objeto de
(Cafe+)) (Azul) det]eccién
_ ((BFI’?\lné:)o()g\ll\lF?'%r)o) (Blanco)(Negro) (Blanco)(Negro)
12-24VCC (PNP) (NPN) (PNP) (NPN)
#E| cableado sin usar debe ser aislado.
IDimensiones (Unidad:mm)
Interruptor de seleccion ®Conectar al soporte 8 39
Indicador de estabilidad de modo de operacién
Tornillo M6
~
- O
Indicador de operacion Ajuste trimpot 2| - 5=
o
(Excepto para tipo
®Tipo barrera ®Retroreflectivo barrera) T ,%6, o—-—1 E
®Difuso reflectivo _ i
18 50 Indicador de Indicador de = O
" 40 estabilidad operacion
; Eje optico Eje ptico E— M4
‘ ‘ Tornillo M4 ‘
i B D
! ; E /T\ Eje 6ptico
o
| 1=Z2 oo
y 3|2 4
N Q = T
‘ ° N
4
il - ) o
Cable:g6, 2m ]:J\C ble:aB, 2
*# Nota 1)Retroreflectivo: 21.25mm, Difuso reflectivo: 20.25mm able-e6, <m
Nota 2)Retroreflectivo: 7.5mm, Difuso reflectivo: 9.5mm
®Reflector ®Soporte M6 Bolt 21
©
NJ @
<MS-2 > <MS-4 > 8 e o
L %\ \J) [}
5.6
off 12 39 26
I 58
3
o 2-93.2 - 0 045
f})‘ = T y
© O J !
w \
20 N 2 X
/\/\/\/\/\Nfg 29.3 ] ‘
34 |1 \2-03.8 J 3w |
205 25 ©l 8 S
2
N / I
:L /00/
L]
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Sensor de voltaje universal y amplificador integrado

EMontaje y ajuste de sensibilidad 3. Ajuste en direccion arriba-abajo de la misma a manera
©Tipo barrera 4. Después del ajuste, verifique la estabilidad en la Sensores

. . A operacion, colocando el objeto en el eje Optico.
1. Alimente el sensor fotoeléctrico, después de colocar P ) 1€ op

fotoeléctricos

el emisor y receptor de frente. t

P . Reflector
2. Coloque el sensor fotoeléctrico en medio del rango Mover (MS-2)
de operacién del indicador moviendo el receptor o el izquierda-derecha v,

emisor derecha-izquierda y arriba-abajo. e cO
3.Ajuste en direccion arriba-abajo de la misma manera f_’_‘.‘ff-'-""g\e oo ‘
4. Después del ajuste, verifique la estabilidad en la

operacion, colocando el objeto en el eje dptico. Mover arriba-abajo
#3i el objeto de deteccion es translucido o mas NFoto sensor
pequefio de g16mm, el sensor puede no detectarlo

#Si usa mas de 2 sensores fotoeléctricos en paralelo, el

debido a que la luz lo penetra. espacio entre ellos debera ser mas de 30 cm.
t Receptor . . . .
Mover #Si el nivel de reflectancia del objeto es mayor que el
izquierda-derecha ¢ papel blanco no brillante, puede provocar un

malfuncionamiento por reflexiéon debido al objeto
cuando este se encuentra cerca del sensor
fotoeléctrico.

l Por eso debe haber suficiente espacio entre el objeto
y el sensor fotoeléctrico o debera colocar la superficie
del objeto a un angulo de 30°~45° contra el eje dptico.
(Cuando un objeto de alta reflectancia esta cerca del
sensor fotoeléctrico, use un sensor fotoeléctrico con
filtro polarizado para la deteccion.)

O
o O

¥

Mover arriba-abajo
Emisor

OTipo difuso reflectivo

1. La sensibilidad debera ajustarse dependiendo del fondo
del objeto o lado de montaje.

2. Coloque el objeto en posicidn para detectarlo con el #Ajuste de sensibilidad: ver tipo difuso reflectivo.
haz, gire el ajuste hasta la posicién (a) a la mitad del
rango de operacion del indicador desde la posicién min. 300~ 45 o
del ajuste. ['
3. Tome el objeto fuera del area de deteccion, gire el ajuste
hasta la posicién (b) donde el indicador se enciende.  Si L
el indicador no se enciende, entonces la posicién max. I‘—’ Reflector
es la posicion (b). Objeto de (MS-2)
4. Coloque el ajuste a la mitad de los dos extremos (a) deteccién
y (t,’)‘ ) o #3Si el lugar de instalacion es muy
*La dlsﬁalmcuf\ de deteccion indicada en la tgbla de pequefio, use el reflector MS-4 en
especificacion es para papel blanco no brillante de vez del MS-2 para la misma distancia
100X 100mm. Puede haber diferencias dependiendo de deteccion.
del tamafio,superficie y brilo del objeto.

ORetroreflectivo (con filtro polarizado)

La luz pasa a través del filtro polarizado del emisor llega
Objeto de al MS-2 cambiando la direccion a horizontal, llega al
deteccion fotodetector a través del filtro del receptor conviertiendola
en vertical por la funcion del MS-2. Asi la podra
Posicidn detectarla aun por un reflector normal.
6ptima
- (b)
reSﬂeenCstic\)/ro Filtro polarizado
MIN  MAX
©Retroreflectivo

1. Alimente el sensor fotoeléctrico, después de colocar el
emisor y el reflector (MS-2) receptor de frente.

2. Coloque el sensor fotoeléctrico en medio del rango de Filtro polarizado
operacion del indicador moviendo el sensor derecha- horizontal
izquierda y arriba-abajo.
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