Serie BR Sensor cilindrico

Sensores
fotoeléctricos

Sensor fotoeléctrico cilindrico (318mm) %% @,Qf w

(w] Caracteristicas

e Deteccion arriba de (20m) (tipo barrera)

e Resistencia superior al ruido con porceso de sefal digital

e Tiempo de respuesta de alta velocidad 1ms

e Circuito de proteccién contra polaridad inversa y corto circuito ) cores de
(corto circuito) area/ Puertas

e |deal para deteccion en lugares estrechos (haz estrecho) ! e, | r

e Ajuste de sensibilidad externa (excepto tipo barrera)

(B)
Sensores
de

fibra optica

(D)
Sensores
- de proximidad

e Seleccion de Light ON, Dark ON por cable de control N
(excepto tipo barrera) ' . ©
e Excelente rendimiento de resistencia al medio ambiente con lentes de vidrio (BR4M) e y Sensores
e Proteccion IP66 (Estandar IEC)
. . Tipo conector F
Por favor lea “Precaucién para su Seguridad” '° "
en el manual de operacion antes de usar. c € “».-:-m&-zfi (MSTL) F;;Z?.gif
. . X Los modelos con *-C’ son tipo conector. I
(m] Especificaciones XMST-] se vende por separado. Conectores
BRP100- [BR100- |BRP400- |BR400- (BRP200- (BR200- |BRP3M- BR3M- BR4M-TDTD BR4M-TDTL g:i‘;':j:;;‘ﬁ;‘:;ij;
Salida a colector  |DDT DDT DDT DDT DDTN DDTN MDT MDT BR20M-TDTD BR20M-TDTL Sockets
9| abierto NPN BRP100- (BR100- |BRP400- |[BR400- [BRP200- |BR200- |BRP3M- BR3M- BR4AM-TDTD-C  |BR4M-TDTL-C
3 DDT-C |DDT-C |DDT-C |DDT-C |DDTN-C |DDTN-C |[MDT-C MDT-C BR20M-TDTD-C |BR20M-TDTL-C ol
E‘:’ BRP100- (BR100- |BRP400- |[BR400- [BRP200- |BR200- |BRP3M- BR3M- BR4M-TDTD-P  |BR4AM-TDTL-P de temperatura
Salida a colector |[DDT-P__[DDT-P__ [DDT-P__ [DDT-P__|[DDTN-P_|DDTN-P__ |MDT-P MDT-P BR20M-TDTD-P__|BR20M-TDTL-P I
abierto PNP BRP100- [BR100- |BRP400- |BR400- (BRP200- (BR200- |BRP3M- BR3M- BR4M-TDTD-C-P |BR4M-TDTL-C-P | | |
DDT-C-P |DDT-C-P |DDT-C-P |DDT-C-P [DDTN-C-P|DDTN-C-P |[MDT-C-P MDT-C-P BR20M-TDTD-C-P|BR20M-TDTL-C-P | | ssrs/
Cuerpo Plastico [Metal  |Plastico [Metal  |Plastico [Metal Plastico Metal Metal Metal Controladores
Tipo de deteccion Difuso reflectivo Reflectivo de haz estrecho|Retroreflectivo Barrera —
100mm 400mm 200mm 0.1a3m* )
Distancia de deteccion |(Papel blanco sin  |(Papel blanco sin  |(Papel blanco sin (MS-Z) 4m/20m Contadores
brillo 50x50mm) brillo 100x100mm) |brillo 100x100mm)
. . ) L Materiales opacos de Materiales opacos de min.
Objeto de deteccion |Materiales opacos, translucidos min. @60mm @15mm (K)
Histéresis Max. 20% a distancia de deteccién nominal —
Tiempo de respuesta |[Max. 1ms.
Alimentacion 12-24VCC +10% (ondulacion P-P: Max. 10%) B dores
Consumo de corriente |[Max. 45mA para panel
Fuente de luz '(-QE%A’;?):""OJ° LED infrarrojo (850nm) LED rojo (660nm) LED infrarrojo (850nm) p
Ajuste de sensibilidad [Ajustable (ajuste de sensibilidad) Fijo o
Modo de operacion Seleccion: Light ON / Dark ON por cable de control (blanco) Dark ON [Light ON pulsos
Salida de control Salida a colectore abierto NPN o PNP
eVoltaje de carga: Max. 30VCC eCorriente de carga: Max. 200mA _eVoltaje residual - NPN: Max. 1V, PNP: Max. 2.5V | |
Circuito de proteccién |Circuito de proteccién contra polaridad inversa y contra sobre corriente (corto circuito) de display
| Indicador Indicador de operacion: LED rojo, indicador de alimentacion: LED rojo (solo para emisor de tipo barrera)
| Resistencia de aisalmiento | Sobre 20MQ (a 500VDC meggers) ©)
nmunidad al ruido Onda cuadrada de ruido de +240V (ancho de pulso: 1us) por simulador de ruido Controladores
Rigidez dieléctrica 1000VCA 50/60Hz por 1 minuto de sensores
| Vibracion Amplitud de 1.5mm a una freceuncia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 2 horas en cada una de las direcciones X,Y, Z Y
Choque 500m/s? (aprox. 50G) 3 veces en cada una de las direcciones X,Y, Z (F.,’en.es de
q,lllum ambiente Luz solar: Max. 11,0001x, lampara incandescente: Max. 3,0001x (iluminacién del receptor) alimentacién
“’|Temp ambiente -10 a 60°C, almacenamiento: -25 a 75°C @
<‘|Humedad ambiente [35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH Motores apasos/
Proteccion IP66 (Estandar IEC) (Serie BR20M: IP67) de movimiento
eCuerpo - eCuerpo - latén, placa de niquel (R)
eCuerpo - BRP: Poliamida (negro) BRP3M: Poliamida (negro) | eParte de deteccion- BR4M: Pantallas
BR: laton, placa de niquel BR3M: laton, placa de niquel | lentes de vidrio i
Material eParte sensora - Lentes de policarbonato eParte sensora-lentes de acrilico| BR20M: Lentes de policarbonato
eTuerca: C3604BDS-F eTuerca: C3604BDS-F |eTuerca: C3604BDS-F ()
eArandela: placa de acero fria comercial eArandela: placa de acero | ®Arandela: placa de acero fria Sensores
fria comercial comercial de visién
oBR (P): @5mm, 4-hilos, 2m (emisor de tipo barrera: @5mm, 2-hilos, 2m / receptor: @5mm, 3-hilos, 2m)
Cable (AWG 22 diametro del ntcleo: 0. 08mm, nimero de nucleos: 60, aislador de diametro: @1 25mm) m
#BR (P)-C: Conector M12 Dispositivos
Acce- |Individual |Control del ajuste ggfr?érccilocrj(e'{/lasj_uzs)te, — do campo
sorio Comun BR: Tuercas de fijacién, Arandela / BRP: Tuercas de fijacion )
Certificacion ce Software
eSerie BRP: Aprox. 100g eSerie BR: Aprox. 120g eSerie BR: Aprox. 300g
Peso eSerie BRP-C: Aprox. 70g (aprox. 30g) *2 eSerie BR-C: Aprox. 150g _
eSerie BR-C: Aprox. 90g (aprox. 50g) *2 (aprox.110g) *

% 1: Cuando use el reflector MS-2, la distancia de deteccién es de 0.1 a 2m. El sensor puede detectar debajo de 0.1m
Cuando use cintas reflectivas, la reflectividad puede variar dependiendo del tamafio de la cinta. Por favor vea la tabla de * ‘mReflectividad
or modelo de cinta reflectiva” antes de usar las cintas.
%2: El peso incluye el peso del empaque. El peso en pareentesis es solo el peso de la unidad.
XEl torque de apriete para el conector es de 0.39 a 0.49N.m.
XLa temperatura y unidad mencionadas, se encuentran en estado son congelacion o condensacion.
_______________________________________________________________________________________________________|
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Serie BR

[w] Caracteristicas

© Difuso Reflectivo / Reflectivo con haz estrecho
#BR100-DDT- [-P)/BRP100-DDT-L(-P)

BRA400-DDT-}-P)/BRP400-DDT-C}-P)

#BR200-DDTN- [}(-P)/BRP200-DDTN- C(-P)

Area de deteccion

Area de deteccio

n Area de deteccion
Método de medicion | Datos Método de medicion | Datos Método de medicion | Datos
Deteccion de objetivo Detgccién de objetivo Deteccion de objetivo
estandar: Papel € estandar: Papel = K ., estandar: Papel €
blanco mate de £ 100 Gl ) blanco mate de € 400 'y blanco mate de £ 200 KN
50 X 50mm 1 50 X 50mm = \ 50 X 50mm <
n == 8 70 o == 8 300 ¢ === 8 150
m—»‘ T g m—»‘ T g __»‘ T g
8 8 \ ) S
L 2 40 L 2 200 L 2 100
' hel ' o \ o
[ ) y. } [}
\ S 10 \ T 100 | S 50
c c c
K] \ / k] k] \ /
g 0 8 0 3 0
2 20 10 0 10 2 2 2i10 0o 1w0i2 € 20 10 io0i10 20
a NN a GG a it
Difuso Izq < Centro — Der Difuso Izq « Centro — Der Difuso lzq < Centro —> Der
reflectivo Area de detecciéon (mm) reflectivo Area de deteccion (mm) reflectivo

Area de deteccion (mm)

© Tipo Retrore

flectivo

e BR3M-MDT-J(-P) / BRP3M-MDT-](-P)

Caracteristicas de desplazamiento paralelo

Caracteristicas

de desplazamiento paralelo

Caracteristicas de desplazamiento paralelo

Método de medicion | Datos

Método de medicion

Datos

Reflector (MS-2)

Deteccion de distancia L(mm)

Retroreflectivo

TINCT Y
0 N1 A
120 80 40 0 40 80 120
e i o6h

. Izq < Centro — Der
Area de deteccion (mm)

Reflector (MS-2)

Retroreflectivo

|
L1/
/

5°

\
\
\

Izq <« Centro — Der
Angulo de operacion (8)

10° 0 5°

Deteccion de distancia L(mm)

10°

Retroreflectivo

Método de medicion | Datos
Reflector (MS-2) /E\ HE
K— &
§ =
|'> 3
(5}
6 L |5
| ©2
el
ELEED
T 1
c
80
% 60° 40° 20° 0 20° 40° 60°
[a]

Izq « Centro — Der

Angulo de operacién (6)

© Tipo Barrera

e BR4M-TDTO-C1/ BR4M-TDT J-C0-P

Caracteristicas de desp

lazamiento paralelo

Caracteristicas del angulo

Método de medicién

Datos

Método de medicion

Datos

Emisor

200
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g
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5 \ /
<
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© 1

c

S

Q

o 0,
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Deteccion de distancia L(mm)

2
1
/ N
0
20°  10° 0 10 20°

Izq < Centro — Der

Izq <« Centro — Der
Area de deteccion (mm)

Emisor

Angulo de operacion (8)

e BR20M-TDT -

O0/BR20M-TDTO-O-P

Caracteristicas de desplazamiento paralelo

Caracteristicas del angulo

lzq — Centro — Der
Area de deteccion (mm)

Método de medicién Datos Método de medicion Datos
H K 20
—_ H : —
E 20— } £
SO £ .
o 15— - ©
N\ 1,
% 10 H ; % 0 /
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g s g °
: N/ : / |
o
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o [a)] Izq < Centro — Der

Angulo de operacion (8)

A-70
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Sensor cilindrico

\E Dimensiones (unidad: mm)
Sensores
e BR100-DDT / BR100-DDT-P e BR200-DDTN / BR200-DDTN-P
e BR400-DDT / BR400-DDT-P e BR3M-MDT / BR3M-MDT-P (%) ®
?iira optica
@29 « 74 (XBR3M: 75) . ©

Sensores de

24 3 . 48 18 5 area / Puertas

‘<—>‘ (XBR3M: 4) ( T Ajuste de sensibilidad EE—
(D)
»/# Indicador de Sensores

............... s d de proximidad
] operacion (rojo)

|\||\\|\|\\\“\\\EI‘I
“ "\.g5, 2m Sansores

\n‘mnnmw D
I‘I UL

I

Lente de PC es
(XBR?)MZ J—L“— Material: laton de presion
Lentes de acrilico) (placa de niquel) o
Encoders
rotativos
e BRP100-DDT / BRP100-DDT-P e BRP200-DDTN / BRP200-DDTN-P CHEE
e BRP400-DDT / BRP400-DDT-P e BRP3M-MDT / BRP3M-MDT-P (3%) Calosconctors
Cajas de distribucion /
Sockets
(H)
res 74 (XBRP3M: 75) N e toropraratura
- 3 o 48 . 5
24 (%BR3M: 4) “ ( "| [ Ajuste de sensibilidad 0.
Rs
;/5 Indicador de o aderes
operacion (rojo) [
)
Lente de PC M18x1 65' 2m Contadores
(XBRP3M: 4 Material: PA (negro) 7
Lentes de acrilico) (-
‘'emporizadores
e BR4M-TDTD / BR4M-TDTD-P / BR4M-TDTL / BR4M-TDTL-P ) gors
BR20M-TDTD / BR20M-TDTD-P / BR20M-TDTL / BR20M-TDTL-P para panel
'(I'leémetrosl
< BR4M > < BR20M > :)lluell;i;lsores de
Emisor: 69 (N).
Receptor: 67.5 g:ﬁi:‘;f:y
Emisor: 48 62
Receptor: 46.5 13 41 18 Cotroladorss
Indicador de ‘ Indicador de de sensores
............................ operacion (rojo) operacion (rojo)
Hl\\ll II\l\\l\\\\\“\l‘\\\\l\\m- — m\\\m\“\\“ “\\‘ \\\\\\|= ‘{’ ge
i g2 M ||| 7k

@5, 2m

I|Ill|lll||ll|

Lente de PC

Q)
n = Motores a pasos /
Material: Laton Material: laton Driverat

" Controladores
(placa de niquel) (placa de niquel) de movimiento
(R)

Pantallas
graficas
HMI/PLC

 BR100/200/400-DDT(N)-C(-P) e BRP3M-MDT-C(-P) ©

Sensores
de vision

229 78.6 79.6 M

il Lt i L Dispositivos

de redes
2 ENI 48 »iq 276 Ajuste de sensibilidad 4 j 48 pia2l6 Ajuste de sensibilidad | % “*™"°

( \ Indicgt;lor dg B Indica_gior dg (Sti)ﬁwm
J?}R\‘l\l\aﬁ\\m ml“l\l\eﬁ\l\l\l\eﬁ\l‘ | operacion (rojo) operacion (rojo)

Lente de PC M12x1 Lente de PC M12x1

Material: PA (negro) Material: PA (negro)
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Serie BR

¢ BRP100/200/400-DDT(N)-C(-P) ¢ BR3M-MDT-C(-P) (unidad: mm)
@26.4 _ 78.6 79.6 -
24 > 3 Lt 48 o 27.6 Ajuste de sensibilidad LN 48 e 206 Ajuste de sensibilidad

I\ Indicador de

operacion (rojo)

I\ Indicador de

operacion (rojo)

M12x1

Lentes de acrilico

Material: PA (negro) Material: PA (negro)

e BRAM-TDTD(L)-C(-P)

@

Lente de vidrio

<Emisor> <Receptor>

741 72.6

Indicador de
operacion (rojo)

Indicador de
alimentacién (rojo)

M12x1 / T M12x1
Lente de vidrio

Material: Laton Material: Laton
(placa de niquel) (placa de niquel)

T

l\\\\\\\\\\\
lllllllllll

¢ BR20M-TDTD (L)-C (-P)

@29 37 27.6
24 Indicador de
W m alimentacién (rojo)
Il IL
: Lente de PC_~ M12x1
4 M18x1

Material: Latén (placa de niquel)

o Reflector o Cinta reflectiva (se vende por separado)
<MS-2> 0.38
[z
]
ol (unidad: mm)
©| 3 Modelo A
MST-50-10 150
2l
i
MST-100-5 1100
34 [\2-@3s |25
w05 |- MST-200-2 1200
8.5
(m] Modo de operacion
Modo de operacién  |Light ON Dark ON

. Luz recibida
Operacion del receptor

Luz recibida
Luz interrumpida u Luz interrumpida - -
Indicador de operacion ON u ON -_-_-
(LED rojo) OFF OFF
W C e

OFF

ON
OFF

Salida del transistor

X La salida del transistor se retiene por 0.5 seg. después de alimentar con el fin de prevenir un mal funcionamiento de este
sensor fotoeléctrico (excepto tipo barrera).

X Si la terminal de la salida de control se encuentra en corto circuito o volada sobre corriente nominal, la sefial de control
no sale de manera normal debido al circuito de proteccion.
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(m] Conexiones

o Difuso reflectivo /
Reflectivo de haz estrecho

Sensor cilindrico

(A)

Sensores
fotoeléctricos

e Tipo Retroreflectivo

(B)
Ajuste de sensibilidad Ajuste de sensibilidad | go """
. ‘e . -, fibra optica
Objetivo detectado Indlcadorr (lie operacion Indicador de operacion
— = st | | ——— [T |
Cinta reflectiva Obieti L[] ] area/ Puertas
. jetivo detectado U
i (Serie MST) )
I (café)+V I (café)+V o
DarkoN | 1122400 (amujov DarkON | 71224CC (azunov 22 rovmdad
Light ON Control(blanco) I Light ON Control(blanco)
E|
Salida(negro) Salida(negro) (Se)nsores
de presion
e Haz estrecho ®
Indicador <.ie alimentacién Objetivo detectado ndicador de operacion Encoders
(10j0) Pt u/n 1N
3 — > d G
a[3 M) (N i
U &iin Ca_hles cqnec(ores/
(emisor) (receptor) s dstibucin!
(café)y+V (café)+V
(H)
1+ + Controlad
(@zov " 12:24vCC 12-24vCC Gontroladores

Salida(negro)

(1)

SSRs/
- Controladlores
(m] Conexiones e poronci
No. de pin |Color |Disal ?,p "Cgc'c’" o Cable conector Contadores
% . ipo Barrera
o1 conector |del Reflectivo de haz estrecho/ [~ Rocont (se vende por separado)
: misor eceptor .
20 o) cable  |Retroreflectivo P % Por favor tome como w0 e
o 4 1 Café 24VCC 24VCC 24\VCC referencia la pag G-6
3 2 Blanco |[CONTROL N.C A TIERRA para el cable conector.
3 Azul__|ATIERRA ATIERRA __|ATIERRA ) ores
Pin conector M12 4 Negro |SALIDA N.C SALIDA para panel
™

(w] Diagrama de salida de control

Tacémetros /
Medidores de

pulsos
e Salida NPN a colector abierto e Salida PNP a colector abierto
(N)
Haz estrecho (receptor) Haz estrecho (receptor) g;‘ﬁl:‘;f:y
Circuito del sensor fotoeléctrico  |Conexion Circuito del sensor fotoeléctrico |Conexion
— R — 0)
café)+V 5
- = ety Sonledores
= ! Salida 1.50
8 : (negro) © . (FP)entes de
g + g 4 39v Méx. 200mA a;;mentacién
5 <—J 12-24VCC 2 Salida
Q = - -
i) Proteccion Max. 200mA - I} (negro) B 12-24VCC
S (—  contra 39V L Q
L sobrecorriente 3 '\Dnrivers/ os!
o 1.5Q = Controladores
(azul)oVv o (azul)oV de movimiento
L : L | (R)
Pantallas
graficas
Difuso reflectivo/Reflectivo con haz estrecho/Retroreflectivo Difuso reflectivo/Reflectivo con haz estrecho/Retroreflectivo Hwi/pLC
Circuito del sensor fotoeléctrico |Conexion Circuito del sensor fotoeléctrico |Conexién N
. (cafey+V DarkON L (café)+V DarkON | [V
; : : (U]
: : 1.5Q ispositi
= Carga s Pt derces
T : : =1 oo 2 .
% 9 . 3 S sonmmmerte X 39v Méx. 200mA . de campo
H o
£ - 12-24VCC £ : T 12-24VCC
S [ Proteccion Max. 200mA - : 5 Salida (negro) - )
£ contra & 39V H i) Software
S| [sobrecomiente H =]
= 150 i £
© ’ (azul)oV : (8} (azul)oV
A9 ) - . A
: Light ON : Light ON
10kQ i Control (blanco) 9 { 10kQ i Control (blanco) ¢

X Antes de usar esta unidad, seleccione Light ON/Dark ON con el cable de control. (light on: conecte un cable de control con 0V / dark on: conecte un cable de control con +V)
3 El cable de control solo es para Difuso reflectivo/Reflectivo de haz estrecho/Retroreflectivo.
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Serie BR

(@] Montaje y ajuste de sensibilidad

Instale el sensor en el lugar deseado y revise las conexiones.
Alimente el sensor y ajuste los ejes opticos y la sensibilidad
como se muestra a continuacion;

© Difuso reflectivo / Reflectivo con haz estrecho

1. La sensibilidad se debera de ajustar dependiendo del
objeto de deteccion o del lugar de montaje.

Sensor fotoeléctrico

ot

Objeto de deteccion

2. Ajuste el objeto en una posicion para ser detectado mediante
el rayo, despues gire el ajuste de sensibilidad hasta la
posicién (a) en el centro del rango de operacion del indicador
hasta la minima posicion del ajustador.

3. Tome el objeto fuera del area de deteccion, entonces gire
el ajuste de sensibilidad hasta la posicion ® en el centro
del area de operacion del indicador. Si el indicador no se
enciende la posicion maxima es la posicion ®.

4. Coloque el ajuste de sensibilidad en el centro de dos
posiciones cambiantes @, ®.

X La distacia detectada indicada en la hoja de especificacion
es para papel blanco mate de medidas 100x100mm 6 50
x 50 mm. La distancia de deteccién puede ser diferente
segun el tamafio, la superficie y el brillo del objeto.

® Posicién
optima
)
N
C ®
MIN MAX
SENS

© Tipo barrera

1. Alimente el sensor fotoelectrico, después colocar el emisor
y el receptor de frente.

2. Ajuste el receptor al centro de la posicion en el centro del
rango de operacion del indicador de ajuste, el receptor y
el emisor, derecha e izquierda, arriba y abajo.

3. Después de ajustar, revise la estabilidad de operacion al
colocar el objeto en el eje dptico.

X Si el objeto de deteccion es un cuerpo translucido o menor
a @15mm, se puede perder por el sensor debidoa la luz
que penetra.

Mover
izquierda/derecha t

Receptor

Mover arriba/abajo

Emisor

© Retroreflectivo

1. Alimente el sensor fotoeléctrico, después de colocar el
sensor y el reflector (MS-2) o la cinta reflectiva de frente.

2. Coloque el sensor fotoeléctrico en la posicion en donde
el indicador se encienda, ajustando el reflector o el sensor
de derecha-izquierda, arriba-abajo.

3. Fije pronunciadamente ambas unidades después de revisar
que la unidad detecte al objeto.

% Si usa mas de dos sensores fotoeléctricos en paralelo,
el espacio entre ellos debera de ser mayor a 30cm.

X Si la reflectancia del objeto es mayor que el papel blanco

sin brillo, puede causar un mal funcionamiento debido a
la relfexiéon desde el objeto cuando este, se encuentre
cerca del sensor fotoeléctrico.
Por lo tanto, ponga suficiente espacio entre el objeto y el
sensor fotoeléctrico o la superficie del objeto se debera
de instalar a un angulo de 30° a 45° contra el eje dptico.
(Cuando un objeto de deteccion con alta reflectancia se
encuentra cerca de, se debe usar la deteccion fotoeléctrica
con el filtro polarizador.)

X Ajuste de sensibilidad: Ver los tipos difuso reflectivo.

Ejes opticos .

- Mover I Reflector (MS-2)
izquierda/derecha Cinta reflectiva
< (Serie MST)
=

Sensor
fotoeléctrico

Mover arriba/abajo
[ A

30°a 45° f}\
Objeto Reflector (MS-2)

de deteccion  Cinta reflectiva

(Serie MST)
X Si el lugar de montaje es muy estrecho, 894
por favor use MS-4 en lugar de MS-2.
X Por favor use cinta reflectiva (Serie
MST) en donde no esté instalado un <MS-4>
reflector.

(m] Reflectividad por modelos con cinta
reflectiva
MST-50-10 (50x50mm) 80%
MST-100-5 (100x100mm) 120%
MST-200-2 (200%x200mm) 140%

X Esta reflectividad se basa en el reflector (MS-2).

XLa reflectividad puede variar dependiendo del uso de las
condiciones ambientales y de instalalcion. La distancia de
deteccion y el tamafio del objeto de deteccion minimo
incrementan como la cinta. Por favor revise la reflectividad
antes de usar cintas reflectivas.

X Para usar cinta reflectiva, la distancia de instalacion debera
de ser de minimo 20mm.
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