Cables de conexion para Sensores de proximidad/Fotoeléctricos

@] Como especificarlo ™

Sensores
fotoeléctricos

(B)

© Cable conector
Sensores

[ellle]l T2 J-[2][ 1~

- , (©)
Estandar Sin marca Estandar Sensores de
X1 " area / Puertas
| Estandar IEC
L. s " (D)
Conexion Sin marca Tipo socket Sensores
- de proximidad
P Tipo plug
(E)
1 im Sensores
2 2 de presion
m
Longitud del cable
g 3 3m o
Encoders
5 5m rotativos
7 7m )
Conectores /
. .z . Cable tores |
Dimensién del conector Sin marca M12 c:;aseasfuﬁg«ermﬁ:
Sockets
08 M8
$3H) trolads
. ontroladores
Hilo del cable z g-:!:os de temperatura
-hilos
- 0]
4 4-hilos S5Rs /
Controladlores
Material del cable Sin marca Tipo general | de potencia
H PVC resistente a aceite )
Contadores
Alimentacion D cC
A CA (K)
Temporizadores
Forma | Estandar
L En formade L O iores
Modelo para panel
I C Conector
)
1- =) i Tacémetros /
X 1: Es estandar IEC y es personalizable. Tacmetros |
pulsos
(N)
Unidades
de display

© Cable conector/cable/conector

[c]1]o][ ][4]- Conrotsors

Conexion Sin marca Tipo socket-plug hontes de
B alimentacion
P Enchufe tipo plug
1 m )
i
2 m river
Longitud del cable A movimianto
3 3m P
(R)
5 5m Pantallas
graficas
7 7m HMI/PLC
Numero de pines conectores ! 4 4-pin (s)
Sensores
. N de vision
Material del cable Sin marca General
H PVC resistente a aceite m
Dispositivos
de red
Alimentacién D cC de campo
A CA
)
1 Estandar Software
Forma 2 Tipo L enformade L
3 Estandar en forma de L
4 Tipo L estandar
Modelo
['c | Conector

.|
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Cables de conexion para Sensores de proximidad/Fotoeléctricos

(m] Cable conector m] Cable conector/cable/conector
© Conector M12 © Conector M12
Apariencia Modelo Longitud d'\glagg)alé Apariencia Modelo Longitud %fgﬁé
CiD2-2 ) C1D4-2 |2m
CID2-21 m ©|C1D4-5 _ |5m
3 e —— . O [C1DH4-1_[1m
v m
ola o022 , el 8 | [C1DH45 [5m
o|& T |2m C1DH4-7 |7m
L= CLD2-2- -
k] —  [coos Sle1ad2  |2m
< %—5m g
& CLD2-5- Z2[c1a45  |5m
CiD22P  [2m N
2| Gm— o C2D4-2  |2m
s CID2-5P 5m o C2D4-5 5m
9 CLD2-2P  |2m O [C2DH4-1 |1m
= o
= = |CLD2-5P  |5m £|C2DH4-3 |3m
5 CID3-2 2m u C2DH4-5 |5m
£ Hme———
S — |CID3-5 5m 2 C2DH4-7 |7m
w
8ls W ) CLD3-2  [2m 2 Zloomaz  |om
3 = = CLD3-5 5m g_ g
9 2 Slcoad-s |5
2| Sme———— [cD32r [om = = m
el s = C3D4-2 |2m
2 L__gf CLD3-2P  |2m % ©|C3D4-5  [5m
L s 3 O|[C3DH4-1 [1m PVC
CIDH4-2 _ |2m 2[C3DH4-3 [3m
_ |cipH43 [3m _J =
- — m C3DH4-5 |5m
£ S CIDH45  |5m C3DH4-7 [7m
e CIDH4-7  |7m Zlcandz  |2m
o CLDH42 |2m °
ey CLDH43 [3m |PVC 2[C3A4-5  |5m
== [CLDH4-5 |5m C4D4-2  |2m
8 CLDH4-7  [7m C4D4-5 |5m
(&)
3 g:g:ﬁg im O[C4DH4-1 [1m
= 5 PBbe—a— - m 8(capha-3 |3
Yo =  |CIDH4-5P  |5m = m
s CIDH4-7P  |7m L—-ﬂ C4DH4-5 |5m
g CLDH4-2P _|2m - C4DH4-7 |7m
(= CLDH4-3P |3m Slcama2  |2m
== _ o
L——s_- CLDH4-5P |5m Slcaras  lom
CLDH4-7P |7m g
ClA22  |2m g 5 |C1D42P  |2m
CIA2-5 5m o 8
(o [ = -
3 ¢ S P 2| gopmm— | C1D4-5P |5m
g CIAH25 _ |5m " Slciaa2r  |2m
4 CLA22  [2m g g
iy CLA25  [5m o = |C1A4-5F  |5m
g = [CLAH22 [2m
2 CLAH2-5  |5m © Conector M8 (cable conector del conector)
= CiA22P  |2m -
< Apariencia Modelo Longitud | Material
~ 3 CIA2-5P 5m del cable
o P o - cID40a2  |om
2 CIAH25P  |5m g% - S —— p—
3 CLA22P _ [2m 15 >~ P e
[= w CLA2-5P  [5m zlg CLD408-2 [2m
= [CLAH22P |12m + = b CLD408-5 |5m
CLAH2-5P [5m

X1: Es estandar IEC y es configurable.
X Tenga cuiddo al conectar, ya que el color es diferente cuando se usa el cable conector de 4-hilos CC con el sensor.
(m] Especifcaciones del cable conector

@5, 2/3/4-hilos, 2m/3m/5m/7m (AWG22, diametro del nlcleo: 0.08mm, numero de nucleos: 60, diametro del aislante: &1.3mm)
Para, CIDH4/CLDH4, @6, 4-hilos, 3m/5m (AWG22, diametro del ntcleo: 0.08mm, nimero de nucleos: 60, diametro del aislante: &1.65mm)
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Cables de conexion para Sensores de proximidad/Fotoeléctricos

m] Dimensiones
© Cable conector (Tipo socket)

(unidad: mm)

@ CID2-{ ], CID2{ -I @ CID3-] ® CIDH44{ ]
® CIA2- ], CIAH2{]

40

M12 s
25"
®® —
I
(Tipo CC) (Tipo CA) 314.8
L (m) .

XEI didmetro del cable de CIDH4-[], CIAH2J es @6.

@ CLD2{ |, CLD2{ -] ® CLD3{ ] ® CLDH4- ]
® CLA2{ ], CLAH2{]

214.8

®® L%:

(Tipo CC) (Tipo CA)

. L (m)

XEI didmetro del cable de CLDH4- [0, CLAH2-J es @6.

©® CID408-2, CID408-5

@ CLD408-2, CLD408-5

@95
@8
)
4 ) .
Tipo CC
(Tipo CC) 28 (Tipo €C) 18
L(m) » L(m)
© Cable conector (Tipo plug) (unidad: mm)
o CID2{ P @ CID3-2P @ CIDH4{ P O CLD2{ P ®CLD3-2P @ CLDH4{ P
® CIA2{ P, CIAH2{ P ® CLA2{ P,CLAH2{ P
435
M12 5" il
@ @ a— @ @ T |l
(Tipo CC) (Tipo CA) 314.8 (Tipo CC) (Tipo CA) ALJ
L (m) . L (m) |

XEI diametro del cable de CIDH4-P, CIAH2-LP es &6.

X El diametro del cable deCLDH4-[ 1P, CLAH2{ P es J6.

© Cable conector/cable/conector (Tipo socket-plug)

(unidad: mm)

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

()

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)
SSRs /
Controladores

de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

(Q)

M apasos/
Drivers /
Controladores
de movimiento

oC1( 14{ ] (Estandar) oC3[ /4{ | (Recto tipo-L)
2148 214.8 M12
M12 5% M12 /M 25"
==
%
40 435 2
L im) - L (m)
XEI didametro del cable de C1DH4-L es @6. XEI diametro del cable de C3DH4-[] es @6.
eC2 44 | (Tipo L -TipoL) eC4[ 144 | (Tipo L - Recto)
M12 M12
: 314.8 M12
i — [ E
435
L (m) L (m)
XEI diametro del cable de C2DH4-[1es @6. XEI diametro del cable de C4DH4-[] es @6.
Avutonics G7

(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de vision

(T
Dispositivos
de redes

de campo

)

Software




Cables de conexion para Sensores de proximidad/Fotoeléctricos

© Cable conector/cable/conector (Tipo plug-plug) (unidad:mm)

e C1D4-{ P, C1A4{ P

M12 214.8 214.8 M12
@5
o
(!
43.5 43.5
L (m)

(m] Conexiones
© Cable conector

2-hilos CC (Estandar IEC)
e CID2{ I ecCLD2{ kI

2-hilos CC
e CID2{ ] eCLD2{ ] eCID2{ P eCLD2{ P

No. de terminal

Color del cable

No. de terminal

Color del cable

1 ANnn__ 1 e

) ) /_ Azul , \ T )nn /— Café

3 : : — : s 1 L 1] ]

4/ b - Care 4/ S = ou
3-hilos CC 4-hilos CC (PVC resistente a aceite)

eCID3{] eCcLD3{] eCID3{ P eCLD3{ P

No. de terminal Color del cable

® CIDH4{ | e CLDH4{ | ®CIDH4{ P ®CLDH4{ P

No. de terminal Color del cable

1 \ (e /— Café 1 \ Y /— Café
2 T T Azl 2 T — t Blanco
3 n
Ron— § 3 __J W)—VE Q : Azul
4 / Negro 4 / Negro
2-hilos CA 4-hilos CC

e ClA2{] eCLA2{] eCIA2{ P eCLA2{ P
® CIAH2{ | e CLAH2{ ] ® CIAH2{ JP ® CLAH2{ P

No. de terminal Color del cable

® CID408+{ ] e CLD408 |

No. de terminal Color del cable

2 N Azul . Café
3 \ ] /_ ’ 1 \ ] /_ Blanco
) - 171 | 2 ! —H !
! 7 p—— \_ o 3 / W)—V% Azul
4 Negro
© Cable conector/cable/conector
Tipo CC Tipo CA

®C1D4{ ]/ C2D4{ 1/ C3D4{ 1/ C4D4{ ]

No. de terminal No. de terminal

N e /]
: 4 i i e .
4/ uu— w1 \4

XEIl pin 2 es N-C (no conectado).

® C1A4{ JC2A4{ IC3A4{ ICAA4{ ] oC1A4L P

No. de terminal
2

No. de terminal

Tipo CC

©C1DH4{_J/IC2DH4! J/IC3DH4!_J/IC4DH4! J/IC1D4L P

No. de terminal No. de terminal

1 1
2 N e /-
27 4 I I_\ _-_II j

2

3\ ¢ an_-—r—_m’_-: /3
1 3 ! | | &l 1
4/ v YT G | \4

X Los pines 2/ 3, 1/ 4 estan conectados en el interior.
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Cables de conexion para Sensores de proximidad/Fotoeléctricos

m] Conexiones de cable conector

e Cable conector (Tipo socket)

PRWT12-4DO CID2-]

PRCM18-5DN CID3{]

e Cable conector (Tipo plug)
Café Café
[ﬂlm:ﬁ X == = N |
Azul  Azul CLD2-2[]
PRT12-4DO

Caja de conexiones del sensor (PT4-2D)

e Cable conector/cable/conector (Tipo socket-plug)

i =

PRWT12-4DO CID2-]
(0 @ps——emgn ems————
PRCMT18-5DO C1D4-{] CID2-]

Avtonics G-9

(A)
Sensores
fotoeléctricos

(B)
Sensores
de

fibra optica

©)
Sensores de
area / Puertas

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
Sensores
de presion

(F)
Encoders
rotativos

()

Conectores /
Cables conectores /
Cajas de distribucion /
Sockets

(H)
Controladores
de temperatura

(1)
SSRs /
Controladores

de potencia

)
Contadores

(K)
Temporizadores

(L)
Medidores
para panel

(M)
Tacémetros /
Medidores de
pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

(P)
Fuentes de
alimentacion

(Q)

M apasos/
Drivers /
Controladores

de movimiento

(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de vision

(T
Dispositivos
de redes

de campo

)

Software




Cable conector para encoder

Cable conector
/Cable conector/cable/conector

@] Como especificarlo

© Cable conector (Tipo socket)

Sl els]fs)-

Longitud del cable * 2 2Zm

gfy 5 5m

10 10m
Conexion I S | Tipo socket |

Numero de pines conectores T -
16 | 6-pines |

Alimentacion T -
1 D | Tipo CC |
Forma
I | | Estandar |
Modelo

I C | Conector |

XLa longitud del cable es configurable.

© Cable conector/cable/conector (Tipo socket-plug)

e[ ToJfe)-[z-

Forna | | Estandar |
c .
onexion S | Tipo socket |
Longitud del cable * 2 2m
5 5m
10 10m
Forma del cable I -
{ P | Tipo plug |
Numero de pines conectores T -
1 13 | 13-pines |
Al "
imentacion I D | Tipo CC |
Forma
I 1 | Estandar |
Modelo
I C | Conector |

XLa longitud del cable es configurable.
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Cable conector para encoder

(m] Dimensiones ®

Sensores
fotoeléctricos

© Cable conector (Tipo socket) (unidac: mm) |
® CID6S-2, CID6S-5, CID6S-10 (salida totem pole / salida NPN a colector abierto / salida de voltaje) for eptca

©)
2m (5m, 10m) Sensores de
area / Puertas

43

(D)
Sensores
de proximidad

(E)
- Sensores
de presion

@19

(F)
Encoders
rotativos

©® CID9S-2, CID9S-5, CID9S-10 (salida line driver) @

Conectores /
Cables conectores /
2m (5m, 10m) Cajas de distribucin |

Sockets

43

(H)
Controladores
de temperatura

ﬁ (1)

SSRs /
Controladores
de potencia

)
Contadores

@ CID13S-2, CID13S-5, CID13S-10

(K)
Temporizadores

2m (5m, 10m)
43 (L)

Medidores
para panel

(M)

Tacémetros /
Medidores de
avAl- —_—— e — s — ] - — pulsos

(N)
Unidades
de display

(0)
Controladores
de sensores

© Cable conector/cable/conector (Tipo socket-plug)
(P)

Fuentes de

o CID13P-2-SI, CID13P-5-SI, CID13P-10-SI alimentacién

2m (5m, 10m) Q) ,
Motores a
Drivers/pasos
Controladores
de movimiento

(R)
Pantallas
graficas
HMI/PLC

(S)
Sensores
de vision

(T
Dispositivos
de redes

de campo

)

Software

Avutonics G-1



