Serie BX

Sensor fotoeléctrico con conexioén por terminales

@EICaracteristicas

®Ajuste de sensibilidad integrado
®Temporizador : ON Delay, OFF Delay, One-shot Delay
@®Salida NPN/PNP colector abierto (alimentacion CC)
®Funcion de auto diagnostico

(LED verde encendido nivel estable).

®Proteccion de inversion de polaridad y sobrecorriente
®Alimentacion:

%::E:E;._‘i B, P
Universal 24-240VCC/24-240VCA %‘% ;ﬁﬁﬁ: gg}}.}% O ﬁ}:ﬁ

[
®Proteccion IP66 contra agua (estandar IEC) p (MS-4)

= (MS-2)
Lea antes del uso "Precauciones de seguridad” /
en el manual de operacion” (MS-3) & £ #MS-4 se vende por separado.

[=IEspecificaciones

®Tipo voltaje universal

Modelos Estandar BX15M-TFR BX5M-MFR BX3M-PFR BX700-DFR
Con temporizador BX15M-TFR-T BX5M-MFR-T BX3M-PFR-T BX700-DFR-T
Tipo de deteccion Tipo barrera Retroreflectivo (tipo estandar) | Retroreflectivo (con filtro polarizado) Difuso reflectivo
; : s 1) (*2) (*3)
Distancia de deteccion 15m 0.1 ~5m(MS-2) 0.1~ 3m(MS-3) 700mm
Objeto detectado Mal\t/l‘?rr:.a :t):)g;cna o Material opaco de Min. ¢ 60mm transgﬂae:'t:rﬁzl, ct)rgiz(l)mido
Histéresis Max. 20% de la distancia
ajustada
Tiempo de respuesta Max. 20ms
Alimentacién 24-240VCA +£10% 50/60Hz, 24-240VCC +10%(ondulacion P-P:Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 3VA
Fuente de luz LED infrarrojo (850nm) | LED rojo (660nm) | LED infrarrojo (940nm)
Ajuste de sensibilidad Potenciémetro
Modo de operaciéon Light ON, Dark ON seleccionable por interruptor deslizable
Salida de control Salida a relevador # (capacidad del contacto: 30VCC 3A 250VCA 3A carga resistiva, composicion del contacto: 1c (SPDT)
Ciclo de vida del relevador Mecanica: Min. 50,000,000, Eléctrica : Min. 100,000
Salida autodiagndstico LED verde enciende en operacion inestable
Funcién de temporizador |Seleccién de modos ON Delay, OFF Delay, One Shot Delay por interruptor deslizable [tiempo de retardo: 0.1 ~ 5seg.(ajustable VR)]
Indicador Indicador de operacién: LED amarillo, indicador de auto diagnostico: LED verde
Conexioén Terminales de conexion
Resistencia de aislamiento Min. 20MQ(a 500VCC)
Tipo de aislamiento Doble aislamiento
Resistencia al ruido +1,000V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido
Rigidez dieléctrica 1,500VCA 50/60Hz por 1minuto
ilfr:?;glzzsdlelectnca de 1kV(Generador: 1.2/50us, impedancia de fuente: 5000, energia de fuente: 0.5J)
. |Mecanica Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Vibracion [z funcion. Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 10 minutos
Golpe Mecéni(fa 500m/s2(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Malfuncion. 100m/s*(10G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
lluminacion ambiente Luz solar: Max. 11,000/, luz incandescente: Max. 3,000/x
Temperatura ambiente -20 ~ +65°C(en condicién de no congelamiento), almacenaje: -25 ~ +70°C
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH, almacenaje: 35 ~ 85%RH
Proteccién IP66 (estandar IEC)
Materiales Cuerpo : ABS, Lentes : Acrilico
.| Individual _— Reflector(MS-2) | Reflector(MS-3) |
Accesorios . - - T -
Comun Destornillador de ajuste, soporte de fijacion, tornillos y tuercas
Certificaciones C G
Peso de la unidad TFR : Aprox. 198g, MFR : Aprox. 1269, PFR : Aprox. 130g, DFR : Aprox. 110g,
TFR-T : Aprox. 203g MFR-T : Aprox. 131g PFR-T : Aprox. 134g DFR-T : Aprox. 115g

#(*1) Es la misma cuando se usa el MS-4 y puede detectar por abajo de 0.1m.
#(*2) Con el uso del MS-2 la distancia de deteccion sera 0.1~2m, puede detectar por abajo de 0.1m.
#(*3) Es para papel blanco no brillante (200 %*200mm)
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Tipo voltaje universal con amplificador integrado

m]Especificaciones
®Alimentacion CC

Tipo de deteccion

Model Estandar BX15M-TDT BX5M-MDT BX3M-PDT BX700-DDT
elos
Con temporizador BX15M-TDT-T BX5M-MDT-T BX3M-PDT-T BX700-DDT-T
Retroreflectivo Retroreflectivo

Tipo barrera Difuso reflectivo

(tipo estandar) (con filtro polarizado)

Distancia de deteccion 15m (*1) 0.1 ~ 5m(MS-2) (*2) 0.1 ~ 3m(MS-3) (*3) 700mm
Objeto detectado Material opaco de Material opaco de Material opaco de Material opaco
Min. ¢15mm Min. ¢60mm Min. ¢60mm transparente, transltcido

L Max. 20% del rango ajustado

Histéresis de distancia

Tiempo de respuesta Max. 1ms

Alimentacion 12-24 VCC +10%(ondulacion P-P:Max. 10%)

Consumo de corriente Max. 40mA | Max. 30mA

Fuente de luz

LED infrarrojo (850nm) | LED rojo (660nm) | LED infrarrojo (940nm)

Ajuste de sensibilidad

Potenciémetro

Modo de operacion

Light ON o Dark ON seleccionable por interruptor deslizable

Salida de control

Salida NPN/PNP simultanea
« Voltaje de carga: max. 30VCC, ¢ Corriente de carga: Max. 200mA
« Voltaje residual = NPN: Max. 1V, PNP: Min. (alimentacion-2.5)

Salida autodiagnéstico

Salida NPN colector abierto
(Cuando el sensor fotoeléctrico opera de manera estable, se enciende el LED verde y la salida de vuelta de transistor)
# Voltaje de carga : Max. 30VCC, corriente de carga: Max. 50mA,n

Voltaje residual : Max. 1V a 50mA, Max. 0.4V a 16mA

Circuito de proteccién

Proteccion de inversion de polaridad, sobrecarga y corto circuito

Funcion de temporizador

Seleccién de modos ON Delay, OFF Delay, One Shot Delay por interruptor deslizable [tiempo de retardo: 0.1 ~ 5seg.(ajustable VR)]

Indicador

Indicador de operacién: LED amarillo, indicador de auto diagnostico: LED verde

Conexién

Terminales de conexion

Resistencia de aislamiento

Min. 20MQ(a 500VCC mega)

Resistencia al ruido

+240V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido

Rigidez dieléctrica

1,000VCA 50/60Hz por 1minuto

Vibracion

Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas

Golpe

500m/s?*(50G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces

lluminacion ambiente

Luz solar: Max. 11,000/x, luz incandescente: Max. 3,000/x

Temperatura ambiente

-20 ~ +65°C(en condicion de no congelamiento), almacenaje: -25 ~ +70°C

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH, almacenaje: 35 ~ 85%RH

Proteccién IP66 (estandar IEC)
Materiales Cuerpo : ABS, Cubierta de lentes: Acrilico, Lentes : Acrilico
N —individual | Reflector(MS-2) | Reflector(Ms-3) |
ccesorios
Comun Herramienta de ajuste, soporte de fijacion, tornillos y tuercas
Certificaciones ce

Peso de la unidad

Aprox. 212g | Aprox. 124g | Aprox. 142g | Aprox. 117g

#(*1)Es la misma cuando se usa el MS-4 y puede detectar por abajo de 0.1m.
#(*2)Con el uso del MS-2 la distancia de deteccion sera 0.1~2m, puede detectar por abajo de 0.1m.
#(*3)Es para papel blanco no brillante (200 X200mm)
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Serie BX

[=IDatos importantes

OTipo barrera

®BX15M-TFR / BX15M-TFR-T
®BX15M-TDT / BX15M-TDT-T

©ODifuso reflectivo

®BX700-DFR / BX700-DFR-T
®BX700-DDT / BX700-DDT-T

Caracteristicas de desplazamiento paralelo

Caracteristicas del angulo

Area de deteccién

Emisor

Izquierda «— Centro—» Derecha
Posicion de operacién (mm)

Angulo de operacién (8)

Difuso
reflectivo

Método de Método de Método de
ey 2 ey Datos
medicion Datos medicion Datos medicion
. Objeto estandar de .
Receptor € Receptor c deteccion: papel c
= H H = A0 blanco no = g D
= ' ' = HH brillante200x200mm| = 900 3 x

S 151 . 0 e 0 pel
k) Q 15 1 Q

8 12 ng 12 M § 0
@ [} [}

3 9 o R s | T 599
‘ [ © 9 [}
w18 LN ¢ A

L] & g 6 ! Lo |8 800 G/

c 4 c c
S s 3 7 N ol

b @ @ 4 ~~—- @ 100

| Ao a o : Qo o

100 50 0 50 100 80°60°40°20° 0 20° 40°60°80° 40 8020 10 0 10 20 3Q 40
b Izquierda «— Centro— Derecha 0 m 0

Izquierda «— Centro— Derecha
Posicion de operacién (mm)

ORetroreflectivo

O®BX5M-MFR / BX5M-MFR-T ®BX5M-MDT / BX5M-MDT-T

Caracteristicas del angulo del sensor

Caracteristicas del angulo del sensor

Caracteristicas del angulo del reflector

Retroreflectivo

Izquierda «— Centro—» Derecha
Posicién de operacion (mm)

Retroreflectivo

Izquierda «— Centro—» Derecha
Angulo de operacion (8)

Retroreflectivo

Método de Método de Método de
medicion Datos medicién Datos medicion Datos
E . . . -
Reflector 0 b A Reflector £ Ri;lgc;or E , .
(MS-2) 5 5 / \ (MS-2) 2. ] ] (Ms-2) i ] ] ]
9 Y o o f \
T T A 51 | 8 N
ik Lol 5 N | i
] L
S 0 S 5 B L S ,
Do 8 2 \ / “y S /, \\ ‘ S
! § . \ / ‘/ .§ 2 / \ ‘ g 2 / \
g 0 Sy / A 8
12 8 4 0 4 8 2 2 2,
01 01 4°3° 2°1° 0 1° 2° 3° 4° 60° 40° 20° 0 20° 40° 60°

Izquierda «— Centro— Derecha
Angulo de operacién (8)

ORetroreflectivo

®BX3M-PFR / BX3M-PFR-T ©BX3M-PDT / BX3M-PDT-T

Caracteristicas de desplazamiento paralelo

Caracteristicas del angulo del sensor

Caracteristicas del angulo del reflector

Izquierda«— Centro— Derecha
Posicion de operacién (mm)

Retroreflectivo

Angulo de operacion (8)

Retroreflectivo

Método de Método de Método de
medicion Datos medicion Datos medicion Datos
Reflector € Reflector B Reflector €
(MS-3) = (MS-3) = (MS-3) =
= 5 3 == S 3 % 5 / \
| s | 1/ | g g
010 L | 2 L o / \
© © . 2
L[, oL | 2, L E \
T s || e : g |/ \
‘ ! 3 ‘ ’ % 4 \ . ©
Q ] G
e c - c {
3 1 \\ // B 1 / \ a2
Qo 8o l——7 T o 8 0o =207 30° 40°
9 6 30 0 30 60 9 6° 4°2° 0 2°4° 6 40°30° 20°10° 0 10° 20°30° 40
Retroreflectivo b e GO Izquierda «— Centro—» Derecha Izquierda #—— Centro— Derecha

Angulo de operacion (8)

A-45

Avutonics




Tipo voltaje universal con amplificador integrado

=IDiagrama de salidas de control
©OVoltaje universal

OVoltaje CC

(A)
Sensores

fotoeléctricos

Circuito sensor fotoeléctrico Conexion

Circuito del sensor

Conexioén

Circuito de
alimentacion|
universal

Circuito principal

: :. N.C Salida
— ’_O}f—@— 250VCA 3A
30VCC 3A
@ COM

- |
Salida a relevador !
h

Circuito principal

»)
=

Max. 200mA Carga

=)

—

)

Max. 50mA

»)
=1
»)

Max. 200mA

|+ 12-24vce

+10%

#*En el caso del producto con el dispositivo de proteccion de salida, si las terminales de salida de control estan en corto circuito o en condicién de
sobrecorriente, la salida de control se apagara debido al circuito de proteccion.

E=IModo de operacion y tabla de tiempo

®Modo Light ON

Nivel light ON estable

Nivel de operacion
inestable

Area light ON estable

L _ . S _ _ _ .

Nivel light OFF estable

e ON
Auto d tico(LED verd I
uto diagndstico( verde) OFF

|

!
i Area light OFFiestable

. . ) ON
Indicador d LED I
ndicador de operacion (| amari O)OFF

Salida de control (salida TR/Relevador) O?:': |

Nivel de operacion inestable

#La operacion para el modo Dark ON como indica la grafica de arriba es opuesta al modo Light ON.

#Para evitar una falla en el funcionamiento, las salidas de la unidad se mantienen en OFF por 0.5sec. después de alimentarlas.

=Modo de temporizador

Modp dg ] Piﬁfgﬂﬁgtg‘?' Estatus luz ON
temporizacion S1 S2 Modo de operacion OFF _‘ I—I: ‘ |_; REE
_ oN  — i T
Light ON OFF _, |_| I_
MODO ON ON — - ——
NORMAL o conro ore L] [ 1R
Dark ON (Salida de control) OFF L . LI
SALIDA ON = | - —_
Light ON ; T ! T |
MODO ONE SHOT (Salida de control)  OFF —I L—I ! |—| : I—— ‘
ON | OFF 1 T
Dark ON (Salida de control) OFF U . U L :T‘
. SALIDA oN T
Light ON (Salida de control) OFF | ! L
OIZASIEE)I?AY OFF | ON SALIDA ON T T
Dark ON (Salida de control)  off : !I b
SALIDA b T T T
. ON | e e et
Light ON (Salida de control)  off ] j l t
MODO OFF | OFF R T
OFF DELAY SALIDA ON > ' ;! M
Dark ON (Salida de control) g |_|
#T: Ajuste de tiempo con el potencidmetro.
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Serie BX

ElConexiones

OTipo barrera

®BX15M-TFR1 ®BX15M-TFR 2,
BX15M-TFR-T2

COM

24-240VCA

®BX15M-TDT1 ®BX15M-TDT2,
BX15M-TDT-T2

24-240VCA 12-24VCC Sal.2(PNP)
24-240VCC 24-240vVCC
§ @; W QO
- ‘—’ T o @” TRANSMITTER
i _Em N2 e ———]

i
1l
12-24VCC

Objeto de Objeto de  Sal.1(NPN) | | STAB.
deteccion deteccién
ORetroreflectivo / Retroreflectivo con filtro polarizado
®BX5M-MFR, BX5M-MFR-T ®BX5M-MDT, BX5M-MDT-T
®BX3M-PFR, BX3M-PFR-T ®BX3M-PDT, BX3M-PDT-T
* Objeto de . STAB. Objeto do
24-240VCA deteccion deteccion
24-240VCC

K

Reflector

K

Reflector
ODifuso reflectivo
®BX700-DFR, BX700-DFR-T ®BX700-DDT, BX700-DDT-T
+
e STAB.
24-240VCA !
24-240VCC Objeto de 19.28VCC Sal. 1(NPN) Objeto de
deteccion deteccion
COM Sal.2(PNP)
©Cables
6~10mm
/9; ® ®Tamanio de las terminales
:g% Terminal No Min. 3.6 Max. 10 Min. 3.6 Max. 10
® ~ =T % s
s al ) g & :
<_45_.| Max. 19 Max. 19
« 50 (Unidad:mm)
— 0 —>
Porta cable Cubierta

@ (0 e

Rondana \.contra agua

=
——m7

S==ImE

I i —

#Para colocar el cable conectelo a la terminal como se ve en la figura de arriba.

#Seleccione cables de seccion circular de ¢6 ~10mm para el empaque, apriete el soporte del cable con torque de 1.0 a 1.5N+m.
#Para fijar el cable apriete los tornillos de las terminales con un torque de 0.8Nem.

#Para montar la cubierta, apriete su tuerca con un torque de 0.3~0.5Nem.
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Tipo voltaje universal con amplificador integrado

=l Identificacion del panel frontal

(A)
Sensores

OTipo barrera

Terminal No. Indicador de alimentacién (Amarillo)

BXTSM-TFRT

DD
w:;{@ @

Ajuste de sensibilidad

Emy/

[Emisor]

Ajuste de temporizador

Indicador de
operacion (Amarillo)

Interruptor de seleccion D e ON /L ON

fotoeléctricos

Interruptor de selecciéon de modo de temporizador

[Receptor]

Indicador de
autodiagnostico (Verde)

©Retroreflexivo / Retroreflexivo con filtro polarizador

Interruptor de seleccion D ON /L ON

Interruptor de seleccion de
modo de temporizador

Terminal No.

Indicador de
autodiagndstico (Verde)

Indicador de operacion (Amarillo)

Ajuste de sensibilidad

Ajuste de temporizador

ODifuso reflexivo

Interruptor de seleccion DeON / LeON

Interruptor de seleccion de
modo de temporizador

Terminal No.

ok
EEE

Ajuste de sensibilidad

Ajuste de temporizador

Terminales

Indicador de autodiagnostico (Verde)

Indicador de operacion (Amarillo)

#No hay interruptor de seleccion de modo de temporizador y potenciometro de ajuste en modelos sin funcién de temporizador.

E=Dimensiones (Unidad:mm)
®Conectar el soporte
- G ol | O <)
& = =
80 **€3—€$3f* -
Tornillo M4
6.5
50.5
80
25 _ ‘
25
= - —
\ Eje optico \ Eje 6ptico
I I
\ \
[ | ] Tuerca hexagonal —— A
% m‘i’ \ (lado: 22mm) % EB @ O @
Usa cabl
254 5 40 Tornillo M4 22:51 Oe
®Soporte ®Reflector
i <MS-2> <MS-3> <MS-4>
© 3.4 40.8 2-¢3.8
| i o HJ
3742 J« 'JV f%[vvvvvvvv *jh
16 3
38.5 ol of 2 2-¢3.2
> o3 °3g o[ I
- 50.5 . 20 o 2
« 385 i & | Vol ol 29.3 7l
6.8 34 20— 438 25 ||l.8s J. 408 Jl[sa [Jles
40.5 8.5 81.5 8.5
A =T -
BELECE =
- vﬁi 2T
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Serie BX

[=]Montaje y ajuste de sensibilidad
©OTipo barrera

1. Alimente el sensor fotoeléctrico, después de colocar
el emisor y receptor de frente.

2. Coloque el receptor en medio del rango de operacion
del indicador moviendo el receptor y el emisor
derecha-izquierda y arriba-abajo.

3.Ajuste en direccion arriba-abajo de la misma manera.
4. Después del ajuste, verifique la estabilidad en la
operacion, colocando el objeto en el eje optico.

#*Si el objeto de deteccion es translucido o mas pequefio
de $15mm, el sensor puede no detectarlo debido a que
la luz lo penetra.

*Ajuste de sensibilidad: ver sensor difuso reflectivo

Mover t

izquierda-derecha

Receptor

-

Emisor Mover arriba-abajo

OTipo difuso reflectivo

1. La sensibilidad debera ajustarse dependiendo del objeto
a detectar o lugar de montaje.

2. Coloque el objeto en posicion y gire el ajuste de
sensibilidad desde la posicion minima lentamente,
confirme la posicién (a) en la mitad del rango de operacién
del indicador y cuando se apague el indicador de auto
diagnostico (LED verde).

3. Si gira el ajuste desde el max. lentamente en el momento
en que el objeto ha sido retirado, el indicador de operacion
(LED amarillo) se apagara, y el indicador de auto
diagnostico (LED verde) se encendera. Confirme esta
posicion como (b).

[Cuando el indicador de auto diagnostico (LED verde) y el
indicador de operacion (LED amarillo) estan

apagados la max. posicion de sensibilidad sera (b).]

4. Coloque el ajuste a la mitad de los dos extremos (a)

y (b).

*E| ajuste de sensibilidad anterior es cuando esta se
esta en el modo Light ON. Si se esta en el modo Dark
ON, la operacién el indicador de operacién (LED amarillo)
sera el opuesto.

Objeto de
deteccion
(W (@) Posicion
optima
(b)
Sensor
fotoeléctrico
MIN  MAX

#La distancia de deteccion indicada en la tabla de
especificacion es para papel blanco no brillante de
100 X100mm. Puede haber diferencias dependiendo
del tamafio, superficie y brillo del objeto.

ORetroreflectivo
1. Alimente el sensor fotoeléctrico, después de colocar el
sensor y el reflector (MS-2) de frente
2. Coloque el sensor fotoeléctrico en medio del rango de
operacion del indicador moviendo el reflector o el
sensor derecha- izquierda y arriba-abajo.
3.Ajuste en direccion arriba-abajo de la misma a manera.
4. Después del ajuste, verifique la estabilidad en la
operacion, colocando el objeto en el eje optico.
#Si usa mas de 2 sensores fotoeléctricos en paralelo, el
espacio entre ellos debera ser mas de 30 cm.

Mover

o Reflector
izquierda-derecha (MS-2)
Sensor
fotoeléctrico .

— '.'.'—}"";
oote

Mover arriba-abajo

#Si el nivel de reflectancia del objeto es mayor que el
papel blanco no brillante, puede provocar un
malfuncionamiento por reflexion debido al objeto cuando
este se encuentra cerca del sensor fotoeléctrico.

Por eso debe haber suficiente espacio entre el objeto y
el sensor fotoeléctrico o debera colocar la superficie del
objeto a un angulo de 30°~45° contra el eje optico.
(Cuando un objeto de alta reflectancia esta cerca del
sensor fotoeléctrico, use un sensor fotoeléctrico con filtro
polarizante para la deteccion).

#Ajuste de sensibilidad: ver tipo difuso reflectivo.

i___s*

. Reflector
ObjetO de (MS-Z)
deteccion

#Si el lugar de instalacion es muy
pequefo, use el reflector MS-4 en
vez del MS-2 para la misma distancia
de deteccion.
©Retroreflectivo (con filtro polarizado)
La luz pasa a través del filtro polarizado del emisor llega
al MS-3 cambiando la direccion a horizontal, llega al
fotodetector a través del filtro del receptor convirtiéndola
en vertical por la funciéon del MS-3. Asi la podra
detectarla aun por un reflector normal.

<MS-4 >

Filtro polarizado
de lineas verticales

MS-3
Reflector(MS-3)  Emisor
Filtro polarizado
de lineas horizontales
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