Serie CR Deteccion extendida

Sensor de proximidad capacitivo

mICaracteristicas
®Puede detectar hierro, metal, plastico, agua, madera, ceramica etc.
®L argo ciclo de vida y alta confiabilidad
®Circuito de proteccion contra picos de voltaje
®Proteccion contra inversion de polaridad (CC)
®Facil ajuste de la distancia de deteccion por medio de
un potenciometro de sensibilidad
®LED rojo de indicacion de estatus
®|deal para control de nivel y posicion

(D)

Sensores
de proximidad

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion”

=Tipos
©3 hilos CC ©2 hilos CA
Apariencia Modelo Apariencia Modelo
CR18-8DN CR18-8A0
M18 W CR18-8DP M18
CR18-8DN2 CR18-8AC
CR30-15DN CR30-15A0
M30 CR30-15DP M30
CR30-15DN2 CR30-15AC
P "#%" se puede personalizar.
mEspecificaciones
CR18-8DN CR30-15DN
Models CRis.DP CR30-15DP CRIB-8AC CRA0ASAC
CR18-8DN2 CR30-15DN2
Distancia nominal 8mm £10% 15mm £10% 8mm +10% 15mm +10%
Histéresis Max. 20% de la distancia de deteccion
Objeto estandar de deteccion 50 x 50 x Tmm(hierro)
Distancia de deteccion 0~ 5.6mm | 0~10.5mm 0~5.6mm | 0~10.5mm
Alimentacion 12-24VCC 100-240VCA
(Voltaje de operacion) (10-30VCC) (85-264VCA)
Consumo de corriente Max. 15mA —_—
Consumo de fuga _— Max. 2.2mA
Frecuencia de respuesta (*1) 50Hz 20Hz
Voltaje residual Max. 1.5V Max. 20V
Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control Max. 200mA | Max. 5 ~ 200mA
Resistencia de aislamiento Min. 50MQ(a 500VCC mega)
Resistencia dieléctrica 1500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracién Amplitud de 1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s*(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicion de no congelamiento)
Temp. de almacenamiento -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35~ 95%RH
Circuito de proteccion Inversion de polaridad y picos de voltaje Picos de voltaje
Proteccién IP66(IEC estandar) | IP65(IEC estandar) IP66(IEC estandar) | IP65(IEC estandar)
Cables 4 X3P, 2m D4X2P, 2m
Peso de la unidad Aprox. 72g | Aprox. 212g Aprox. 639 | Aprox. 220g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2
de la distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Serie CR

EDimensiones
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Tipo Capacitivo

mlAjuste de sensibilidad

Gire el potenciémetro y haga el ajuste como indica el procedimiento.

H Coloque el objeto en la posicién de deteccion, gire el
potenciometro hacia la izquierda y deténgase
cuando el sensor de proximidad este en OFF(ON).

EISin el objeto a detectar, gire el potenciometro hacia la
derecha y deténgase cuando el sensor de proximidad
este en ON(OFF).

Pare en la posicion ON Pare en la posicion
OFF )

Sensores
de proximidad

A Si se situa la posicidn de ajuste de sensibilidad del
potenciémetro al centro entre ll y B, el ajuste de
sensibilidad se habra completado.

H Si la diferencia del numero en el giro del potenciémetro
entre el punto ON(OFF) y el punto OFF(ON) es mayor
a 1.5 vueltas, la operacion de deteccion sera estable.

Es estable cuando sea mayor a Ajuste completo
1.5 vueltas
AN

Posicién OFF  Posicién ON
Posicion OFF  Posicion ON (posicion ON)  (posicion OFF)
(posicion ON)  (posicion OFF)

#Cuando existe una variacion en distancia entre el sensor de proximidad y el objeto, ajuste B en la parte mas lejana

de la unidad.
Al girar el potenciometro en sentido del reloj, estara en la posiciéon Max. y al girarlo en sentido contrario del reloj,

estara en la posicién Min. el numero de ajuste debera ser 1543 revoluciones y si se gira hacia la derecha y hacia la
izquierda excesivamente, no se detendra, pero, se desactivara sin problemas.
#( ) es para el normalmente cerrado.

mPuesta a tierra
La distancia de deteccién cambiara por el estatus a tierra del sensor de proximidad y el objeto [50 X 50X1mm(hierro)].

Verifique el material al instalarlo en un panel.

®Tipo CR18 ®Tipo CR30
Condicién a tierra ON OFF Condicion a | Interruptora |  ON OFF ON OFF
(interruptor b) i
lerra Interruptor b [ ON ON OFF OFF

Distancia de operacion
(mm)

8 4 Distancia de operacion (mm)| 15 18 6 6

— 1

Interruptor a Interruptor b

Interruptor b

|||—O\o—| Objeto a detectar |

[—oo—

|||—O\o—| Objeto a detectar |
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Serie CR

EInterferencia mutua e Influencia de metales cercanos

Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfuncionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de

abajo.
Modelo
7 - CR18 CR30
Tipo
48 90
B 54 90

(Unidad:mm)

Paralelos

Cuando los sensores se montan en un panel metdlico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de cualquier
metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en la tabla de

abajo.
l
Modelo
CR18 | CR30
T Tipo
¢ 10
&4 20
ad 54 90
l m 24 45
n 54 90 (Unidad:mm)
m
n
[=Materiales

OMateriales de los objetos a detectar
La distancia de deteccidén quizd sea diferente debido a las caracteristicas eléctricas del objeto a detectar
(conductividad, constante no dieléctrica) y el nivel de absorcidon de agua, tamafo etc.

OEfectos del campo eléctrico de alta frecuencia
Puede provocar malfuncionamiento por maquinaria que genere un campo eléctrico de alta frecuencia tal como las
lavadoras.

OAmbiente cercano
Si hay agua o aceite en la superficie de deteccion, puede haber un malfuncionamiento.
Si la botella para deteccion de nivel esta cubierta de aceite o algo mas puede haber un malfuncionamiento.
De manera especial el de 15mm tiene una gran sensibilidad, tenga cuidado con la entrada de liquidos.

OAceite
No permita que liquidos abrasivos o aceites entren al interior del sensor, la cubierta es de plastico.
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