Serie BTF Ultra-delgado con amplificador integrado

Ultra-delgado con amplificador integrado w

(m] Caracteristicas

e Ultra-delgado de solo 3.7mm
- W13 x H19 x L3.7mm (tipo barrera)
- W13 x H24 x L3.7mm (difuso reflectivo, reflectivo BGS)
e Métodos de deteccion y tamafo de objetivo minimo
- Tipo barrera (BTF1M): @2mm
- Difuso reflectivo (BTF30): @0.2mm (a distancia de 10mm)
- Reflectivo BGS (BTF15): @0.2mm (a distancia de 10mm)
e | a distancia de deteccién puede variar dependiendo de los
factores ambientales
e Distancia de deteccion maxima: 1m (tipo barrera) .
e Indicador de estabilidad (LED verde) e indicador de operacion (LED rojo) .
e Soportes de montaje 304 de acero inoxidable
® Proteccion IP67 (Estandar IEC)

- - Difuso reflectivo /
Por favor lea “Precauciones de seguridad” en el Reflectivo BGS
manual de operacion antes de usar.
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(m] Especificaciones

(1)

§ Salida NPN colector abierto| BTF1M-TDTL  [BTF1M-TDTD BTF30-DDTL BTF30-DDTD BTF15-BDTL BTF15-BDTD Controtadores
< ‘
£ [salida PNP colector abierto|BTF1M-TDTL-P_|[BTFIM-TDTD-P_|BTF30-DDTL-P |BTF30-DDTD-P_|BTF15-BDTL-P _|BTF15-BDTD-P | "~ """
Tipo de deteccion Barrera Difuso reflectivo Reflectivo BGS IS
Distancia de deteccion m 5a30mm 1a15mm
(Papel blanco sin brillo de 50x50mm) |(Papel blanco sin brillo de 50x50mm)
Objetivo de deteccion Materiales opacos de max. @2mm |Materiales opacos, materiales translicidos '([anorizadores
. . . ) @0.2mm Objetivos sin iluminacién de @0.2mm
Objetivo de deteccion min.|Materiales opacos de @2mm (distancia de deteccién de 10mm)  |(distancia de deteccion de 10mm) o
Histéresis — Méx. 20% a distancia de deteccién nominal|Max. 5% a distancia de deteccion nominal| | pars panel
Caracteristicas de reflectividad | _ Max. 15% de la distancia de "
(error en blanco/negro) deteccion maxima '(I'aldmetrosl
- Medidores de
Tiempo de respuesta Max. 1ms pulsos
Alimentacion 12-24VCC +£10% (ondulacion P-P: max. 10%) -
Consumo de corriente Max. 20mA (es para cada emisor y receptor del tipo barrera) it
Fuente de luz LED rojo (650nm)
Modo de operacion Light ON [Dark ON |Light ON [Dark ON Light ON [Dark ON O adores

de sensores

Salida NPN o PNP colector abierto

Salida de control eVoltaje de carga: Max. 26.4VCC eCorriente de carga: Max. 50mA_eVoltaje residual - NPN:Méx. 1V, PNP:Méx. 2V| | )

Circuito de proteccion Circuito de proteccién contra polaridad inversa, circuito de proteccion contra salida de sobrecorriente (corto circuito) Flientes o
Indicador Indicador de operacién: LED rojo, indicador de estabilidad: LED verde
Resistencia de aislamiento|Sobre 20MQ (a 500VCC meggers) ?ﬁ’:“\%?ia/m/
Inmunidad al ruido Onda cuadrada de ruido +240V (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido Controladores
Rigidez dieléctrica 1,000VCA 50/60Hz por 1 minuto (R)
Vibracion Amplitud de 1.5mm a una frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 2 horas, en cada una de las direcciones X, Y, Z E%?FE%Z
Choque 500m/s’ (aprox. 50G) 3 veces en cada una de las direcciones X, Y, Z ©
lluminacion ambiente [Luz solar: Max. 10,0001x Lampara incandescente: Max. 3,0001x (iluminacion del receptor) gsﬁfif:
Ambiente | Temp. ambiente -25 a 55 °C, almacenamiento: -40 a 70°C
Humedad ambiente|35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH o
Proteccion IP67 (Estandar IEC) e campo
Material Cuerpo: Tereftalato de polibutilepo, I?arte de detgccién: PoIimetacriIatq de metilo, o
Soporte: SUS304 (304 de acero inoxidable), Tornillo: Acero carbono, Arillo: SUS304 (304 de acero inoxidable) )
Cable @2.5mm, 3l-r1ilos, 2m (en}isor de tipo barrgra: 2.5, 2-]hi|os, 2m) 3 . Software
(AWG28, diametro del nucleo: 0.08mm, nimero de nucleos: 19, didametro del aislador: @0.9mm)
Accesorios Tornillos, soporte de fijacion
Certificacion C€
Peso Aprox. 40g |Aprox. 25¢g

XLa temperatura y humedad mencionadas en el ambiente, se encuentran en estado sin congelaciéon o condensacion.
.|
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Serie BTF

(m] Caracteristicas

© Tipo barrera
¢ BTF1M-TDTL / BTF1M-TDTL-P

© Difuso reflectivo
e BTF30-DDTL / BTF30-DDTL-P

Caracteristicas del area de deteccion
Método de medicién Datos
—~ 18
E
= 16
:S 1.4
Q
Emisor § 12
=3 2 1.0
® 08
hel
L r"_q 8 06
=3 S 04 \ 7/
172}
Receptor a 02— 4
oLt NI1A
60 40 20 0 -20 -40-60
A A
B -
Area de deteccion (mm)

Caracteristicas del area de deteccion
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© Reflectivo BGS
e BTF15-BDTL / BTF15-BDTL-P

Caracteristicas del area de deteccion

Distancia de deteccion por material
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Objetivo de deteccion (material)

(m] Conexiones
e Tipo barrera

(w] Diagrama de salida de control
e Salida NPN colector abierto

<Emisor> <Receptor>
— [ | e >
<Objetivo de deteccion>
(café)+V (café)+V

Y Salida
*1

12-24vce ++ (negro)

(azul)ovV x2 (azul)ovV

Circuito del sensor fotoeléctrico | Conexion

(café)+V

Salida (negra)
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yenmens

e

Proteccion - 12-24vCC

contra T
sobreorriente

Circuito principal
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e Difuso reflectivo / reflectivo BGS

e Salida PNP colector abierto

-
-

<Objetivo de deteccion>
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Salida (negra 12_24\/0(:,( _

Circuito del sensor fotoeléctrico |Conexion
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X1: Cargar la conexion para salida NPN
X2: Cargar la conexion para salida PNP

A-10 Avutonics




Ultra-delgado con amplificador integrado

(m] Modo de operacion ®
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fotoeléctricos

Modo de operacién  |Light ON Dark ON
Operacion del Luz recibida - - Luz recibida - -
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OFF
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(@] Dimensiones T
e Tipo barrera Encoders
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OPR: Indicador de operacion STB: Indicador de estabilidad 3.7 6.8 aritioas
(rojo) (verde) HMI/ PLC
®)
\Z‘S' 2:M3 e
] € m
« \\ Dispositivos
< o T _d er de redes
& ‘ T Ejes opticos del receptor T de campo
o) (L] R e cnteescelrecsts T e e
o) Ejes opticos del emisor - )
Ejes 6pticos del emisol :
— L ¥ L
"J L]
3.2
2.5, 2m 8
‘ 13 46| 103
[

Avutonics A-11



Serie BTF

@] Diagrama de modo de operacion

Nivel
de
operacion

Alto 4
Area light ON estable
. Nivel '
Area light ON inestable (;\;e .
luz [Tfr
Area light OFF inestable | incidental | /%
Area light OFF estable .
Bajo (!

Indicador de estabilidad ON
( OFF

LED verde)

Indicador de ON
» operacion
Operacion (LFI)ED rojo) OFF '
Light ON

Salida de transistor OFF

X Las formas de onda del “Indicador de operaciéon” y de la “Salida del transistor” son para operacion Light ON.

Son la operacion opuesta para la operacion Dark ON.

(@] Montaje y ajuste de sensibilidad

© Para montaje

Por favor use tornillos M2 para montar este sensor y

apriete a un torque bajo de 0.3 N'm.

X No lastime la unidad con objetos duros ni doble
demasiado el cable. Puede dafiar la funcién a prueba
de agua.

e Tipo barrera
o

M2x4mm @

e Difuso reflectivo/Reflectivo BGS
Tornillo 4-M2 x0.4mm

Tornillo 4-M2 x0.4mm

M2x4mm

X Nota para el tipo reflectivo BGS

1) Asegurese de que el lado de
deteccion de este sensor sea
paralelo con la superficie de
cada objetivo de deteccion.

oo —I
\/ Objetivo de
]

deteccion

2) Si el objetivo de deteccion tiene
una superficie brillante o un alta
reflexién, el sensor se inclina de
5a 10" como se muestra en la fig.
Asegurese si es que el sensor
estd influenciado por algun objeto
del fondo.

5a10°

Materiales brillosos

3) Asegurese de instalar el sensor en la direccion adecuada
considerando la direccién del movimiento del objetivo de deteccion.
Tome como referencia la siguiente imagen. Objetivo de

deteccion

Objetivo de Objetivo de
deteccion N deteccion [
Movimientos
\ / verticales

Movimientos
de ida y vuelta

Movimientos
horizontales

© Ajuste de ejes opticos
e Tipo barrera

Coloque el emisor y el receptor cara a cara uno con otro
y encienda después de ajustar el rango de posicion del
emisor, receptor y revisando el indicador del rango de
estabilidad montelos en el centro.

Ajuste
Derecha/lzquierda

Ajuste
‘ Arriba/Abajo

) <Receptor>
<Emisor> P

o Difuso reflectivo/Reflectivo BGS

Después de colocar el objeto a detectar, ajustar el sensor
arriba o abajo, izquierda o derecha. Asegurese de fojar el
sensor en el centro de la posicion donde el indicador esté
operando.

Ajuste
Derechallzquierda

Deteccion de
objetivos

‘ Arriba/Abajo
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