Deteccion a larga distancia/Reflectivo BGS/Micro punto

Compacto y deteccién a larga distancia / Tipo Micro Punto

mCaracteristicas
= Tipo de deteccidn a larga distancia

®Detecciodn a larga distancia con lentes de alta calidad

®Detecta arriba de 15 mts (Tipo barrera)

®Deteccion a larga distancia: Tipo de difuso reflectivo de 1m,
Retro reflectivo polarizado de 3m (MS-2A)

®Funcion M.S.R (Rechazo de Superficies Reflejantes)
(Tipo retro reflectivo polarizado)

®Tamario compacto: W20 X H32 X L10.6mm

® Proteccion IP65 / IP67 (Estandar IEC)

®Seleccion de Light ON / Dark ON

®Ajuste de sensibilidad incorporado

®Circuito de proteccion contra corto circuito, polaridad inversa

®Funcion contra prevencion de interferencia mutua (Excepto para tipo barrera)

®Resistencia al ruido y disminucién del efecto de la luz ambiental

A e

Por favor lea “Precaucion para su Seguridad”
en el manual de operacion antes de usar.

ACTUALIZADO

Tipo conector

EES peCIflcaCIones 3EI modelo “-C” es tipo conector.
Tipo Deteccion de larga distancia
o [Salida NPN. BJ15M-TDT BJ10M-TDT BJ7M-TDT BJ3M-PDT BJ1M-DDT BJ300-DDT BJ100-DDT
] colector abierto BJ15M-TDT-C  |BJ10M-TDT-C BJ3M-PDT-C |BJ1M-DDT-C |BJ300-DDT-C |BJ100-DDT-C
§ Salida PNP BJ15M-TDT-P  |BJ1OM-TDT-P BJ7M-TDT-P BJ3M-PDT-P |BJ1M-DDT-P |BJ300-DDT-P |BJ100-DDT-P
colector abierto BJ15M-TDT-C-P|BJ10M-TDT-C-P BJ3M-PDT-C-P|BJ1M-DDT-C-P|BJ300-DDT-C-P| BJ100-DDT-C-P

Tipo de deteccion Barrera R%lg;reiilgggvo Difuso Reflectivo

(*1)01a3 im 300mm 100m
Distancia de Deteccion 0a15m 0a 10m Oa7m (Mse_len; (Pa%?)lae;lgnco (Pa%%latélgnco (Pa%%lak()zlgnco

300 X 300mm) 100 X 100mm) | 100 X 100mm)

Objetos detectados Material opaco mayor a @12mm I\rﬁllgt%:’a;o gr(r:\?n rlr\1/laa)t/grr|gl ggégr%m Translucidos, materiales opacos
Histéresis Maximo 20% de la distancia ajustada

Tiempo de respuesta

Max. 1ms

Alimentacion

12-24VCC +10%(Ondulacién P-P: Max.10%)

Consumo de energia Emisor / Receptor:Max. 20mA Max. 30mA
LED Infrarojo LED Rojo LED Rojo LED Infrarojo LED rojo | LED infrarojo | LED infrarojo
Fuente de luz (850nm) (660nm) {©50nm) (660nm) (850nm) (660nm) (850nm)

Ajuste de sensibilidad

Trimpot integrado

Modo de operacién

Light ON / Dark ON Seleccionable

Salida de control

«Corriente de carga: Max. 100mA, <Voltaje residual .- NPN: Max. 1V, PNP: Min. (Voltaje de alimentacién -2.5V)

Salida NPN o PNP a colector abierto

Circuito de proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad,
corto circuito

| Proteccion contra inversion de polaridad, prevencion contra

interferencia mutua, corto circuito

Indicador Operacion : Rojo, Estabilidad : Verde (Indicador operacién del emisor : Verde)

Conexion BJ = Cable, BJ-C = Conector M8

Resistencia de aislamiento Max. 20MQ (en 500VCC)

Fuerza Dielectrica 1000VCA 50/60Hz Por un minuto

Vibracion 1.5mm 6 300mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Choque 500m/s’ Direccion X, Y, Z 3 veces

lluminacion ambiente

Luz del sol: Max. 11,000/x, Lampara Incandecente: Max. 3,000/x (receptor)

Temperatura ambiente

Operacion : -25 ~ 55°C, Almacenaje : -40 ~ 70 °C (sin condensacion)

Humedad ambiente

Operacion y Aimacenaje : 35 ~ 85%RH (sin condensacién)

Proteccién BJ == IP65 (IEC estandar), BJ-C = IP67 (IEC estandar)
Material Carcasa : PC+ABS, Lentes : PMMA, Recubrimiento de LED : PC
Cable (+2) BJ = $3.5mm, 3P, Longitud : 2mts (Tipo Barrera : $3.5mm, 2P, Longitud : 2mts)
24AWG, diametro del ndcleo del cable: 0.08mm, no. del nucleo del cable: 40, diametro de aislamiento: 1mm)
Accesorio Comun Soporte de fijacion, Tornillo, Herramienta para ajuste
Individual | Reflector (Ms-24) |
Aprobacion

Peso de la unidad

BJ = Aprox. 90g

BJ-C = Aprox. 20g ‘

BJ = Aprox. 60g
BJ-C = Aprox. 30g

‘ BJ = Aprox. 45¢g

BJ-C == Aprox. 10g

#(*1) La distancia de deteccion se extiende de 0.14 mts 6 0.1 ~ 5 mts cuando se utiliza un reflector opcional el MS-2S o el MS-3S.
% (*2) El cable conector M8 se vende por separado.

(Cable = 22AWG, diametro del nucleo del cable: 0.08mm, no. del nicleo del cable: 40, diametro de aislamiento: 1Tmm)
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Serie BJ

Deteccion de vidrio transparente/Reflectivo BGS/Micro punto

® Caracteristicas

mReflectivo BGS

*No afecta la presencia de objetos en el fondo, ya que cuenta con Supresion de fondo (B.G.S)
*Gran caracteristica de distancia limitada y es posible ajustar la distancia

de deteccion

*Deteccion estrecha y punto visible

*Deteccion estable para minimizar el efecto del color o el brillo de los objetos
mTipo de deteccion de vidrio transparente / Tipo micro punto

*Deteccién estable de objetos transparentes (LCD, PDP, vidrio, etc)
mediante el modelo BJG30-DDT
*Facil de revisar la ubicacion del area censada con un punto de luz led rojo
*Apto para detectar objetos pequefios

(Tamafo minimo de deteccién de objetos: 0.2mm de cable de cobre)

mCaracteristicas comunes

*Tamafo compacto: W20xH32xL10.6mm
*Proteccion IP65(Estandar IEC)
*Seleccion de: Light ON/Dark ON (Excepto BJG30-DDT)
*Ajuste de sensibilidad integrado (Excepto BJG30-DDT)

Circuito de proteccién para salida de corto circuito, polaridad inversa

*Funcion de prevencion contra interferencia mutua
«Resistencia al ruido y disminucién del efecto de la luz ambiental

Por favor lea “Precaucion para su Seguridad”

en el manual de operacion antes de usar.

Ce

(Tamario del punto)
$5.0/4.5/6.5mm

(Tamafio del punto) ~~ i
©2.0/2.5mm

Deteccion de vidrio
transparente

Actualizado

e
e Reflectivo BGS

SO -
NS Micro punto

**El punto es visible a simple vista
mientras que el rayo (linea) no.

(mEspecificaciones

Tipo Deteccion de vidrio transparente| Reflectivo BGS Micro punto

§ Salida NPN colector abierto BJG30-DDT BJ30-BDT BJ50-BDT BJ100-BDT BJN50-NDT BJN100-NDT

£ | salida PNP colector abierto BJ30-BDT-P _ |[BJ50-BDT-P _ |BJ100-BDT-P BJN50-NDT-P | BJN100-NDT-P

Tipo de deteccion Difuso reflectivo Reflectivo BGS Reflectivo de haz estrecho
10 a 30mm 10 a 50mm 10 a 100mm
Papel blanco Papel blanco Papel blanco

Distancia de Deteccién 0a30mm 0a15mm ( pmate ( pmate ( pmate 30 a70mm 70 a 130mm
50 X 50mm) 50 X 50mm) 100 X 100mm)

100x100mm | Vidrio transparente
Deteccioén de objetivos Papel blanco 50x50mm Translucido, Materiales opacos Translucido, Materiales opacos
mate (t=3.0mm)
Diametro minimo de Aprox. Aprox. Aprox. Aprox. | Aprox.
spot transmitido 25.0mm 24.5mm 26.5mm 22.0mm 22.5mm

Deteccién de objetos min.

Aprox. min. @ 0.2mm (Alambre de cobre)

Max. 20% de la

Histéresis ) )7 Max. 10% de la Max. 25% de la Max. 20% de la
distancia ajustada distancia ajustada distancia ajustada distancia ajustada

Tiempo de respuesta Max. 1ms Max. 1.5ms Max. 1ms

Alimentacion 12-24VCC £10% (Ondulacién P-P : Max.10%)

Consumo de energia Max. 30mA

Fuente de luz/ Longitud de onda LED infrarojo (850nm) LED rojo (660nm) | LED rojo (650nm)

Salida de control

Salida NPN colector abierto
*Voltaje de carga : Max. 26.4VCC
«Corriente de carga : Max. 100mA|
«\oltaje residual : Max. 1V

Salida NPN o PNP colector abierto
« Voltaje de carga : Max. 26.4VCC

*Corriente de carga : Max. 100mA

* \Voltaje residual : =~ NPN : Max. 1V, PNP : Min. (Voltaje de alimentacién -2.5V)

Ajuste de sensibilidad

Trimpot integrado

Modo de operacion

Modo fijo Light ON

Seleccion de modo Light ON / Dark ON (Ajuste por interruptor rotatorio)

Circuito de proteccion

Funcion de prevencion contra interferencia mutua, proteccion contra corto circuito, polaridad inversa

Indicador

Indicador de operacion : Rojo, Indicador de estabilidad : Verde

Conexion Cable
Resistencia de aislamiento Min. 20MQ (a 500VCC meggers)
Rigidez dieléctrica 1,000VCA 50/60Hz por 1minuto

Vibracion

1.5mm 6 300m/s? de amplitud a una frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas

Choque

500m/s? en las direcciones X, Y, Z tres veces

lluminacion ambiente

Luz solar : Max. 11,000, ldmpara incandescente : Max. 3,000(Receptor)

Temperatura ambiente

Operacion: -25 to 55°C, Almacenamiento: -40 a 70°C (sin congelamiento, sin condensacion)

Humedad ambiente

Operacion y almacenamiento : 35 a 85%RH (sin condensacion)

Proteccion IP65 (Estandar IEC)

Material Carcasa : PC+ABS, Lentes : PMMA, Recubrimiento del LED : PC

Cable 23.5mm, 3P, Longitud: 2m

Accesorio Soporte de montaje, tornillo | Soporte de montaje, tornillo, ajuste

Aprobacion ce

Peso de la unidad Aprox. 459 | Aprox. 50g Aprox. 459
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Deteccion a larga distancia/Reflectivo BGS/Micro punto

(m]Caracteristicas )
Sensores
©T|po Barrera fotoeléctricos
®BJ15M-TDT-(C)-(P) / BJ10M-TDT-(C)~(P) / BJTM-TDT-(P)
Caracteristicas de desplazamiento paralelo Caracteristicas de angulo
Método de medicion Datos Método de medicion Datos
24 T T T 1
f4— BJ15M-TDT-(C)-(P) 20 / \ ‘ ‘ |
z 20 [ BotomTOTC1P)
= BJ7M-TDT(-P) = 16 ' \¢ BJ15M-TDT-(C)-(P)
, g 1 S = N
Emisor 8 . o 5 ., [ [ 1\d—Bustom-ToT-0)-(P)
g 12 g [V [
2 BN / g
L -TDT(-
0 jE . \ \ / P g 8 1] JI<HtBorm-ToT(P)
N\ / H I/
- o
E a 4 \\\ /// E Receptor § 4 ” \\
- NI 7 - z /] AN
Receptor 0 //// \\\\
%0 40 0 40 80 30°  20° 10° 0° 10° 20° 30°
< b e U1 Izquierda «—— Centro —» Derecha
Distancia de deteccién(cm) (| Angulo de operacién((8)
OTipo retroreflectivo
®BJ3M-PDT-(C)-(P)
Caracteristicas de desplazamiento paralelo Caracteristicas del angulo del sensor Caracteristicas del angulo del reflector
Método de medicién Datos Método de medicion Datos Método de medicion Datos
6.0
5.0 ~ 50 —~ 45
£ E £
Reflector 240 < 40 H =35 {
:§ ’ Reflector g HEE Reflector :§ ’ 3
830 " MspA ™, 830 HE % 805 / \
01 3 | 3 I \ N 3 / \
32 3 2 5 |t |81
8 \ , 8 @
E §1 0 \ / é 1.0 / § 0.5 / \
. g \|/ g 1~ H g
0 0.0 - 0.0
160 80 0 80 160 10° 5° 0° 5 10° 40°  20° 0° 20° 40°
L] »le 21= Izquierda«—— Centro —»-Derecha Izquierda«— Centro —»-Derecha
Posicién de operacion (1 (mm) Angulo de operacién((6) Angulo de operacién((6)
ODifuso Reflectivo/Haz estrecho
®BJ1M-DDT-(C)-(P) ®BJ300-DDT-(C)-(P) ®BJ100-DDT-(C)-(P)
Caracteristicas del area de deteccion Caracteristicas del area de deteccion Caracteristicas del area de deteccion
Método de medicion Datos Método de medicion Datos Método de medicion Datos
2000 1000 200
Deteccién %1 600 e | .- Deteccion % 800 Deteccion %160 — sk? ==
del |z K del e del 5 PARERN
{1 objetivo | 81200 T U, objetvo |8 l1, objetivo |'§ 20— \
estandar | 8 / \ estandar | @ estandar 2 / \
= T 800 =] == $ 80
t s \ 8 400 3
L |S 400 L s [ L |s 40
2 2 200 2 \ /
O © @
E @ 200 E ] E © 20
a o o0 a
o 0 - 20 10 0 10 20 - 0
40 2 0 20 40 40 20 0 20; 40
{1 by INIE O g, 0
Posicion de operacion £1(mm) Posicién de operacién {1 (mm)| Posicion de operacién {1 (mm)
eBJG30-DDT ®BJN50-NDT-(P) ®BJN100-NDT-(P)
Caracteristicas del area de deteccion Caracteristicas del area de deteccion Caracteristicas del area de deteccion
Método de medicién Datos Método de medicion Datos Método de medicién Datos
307 = 120 180 K 7
Deteccion | — K ," Deteccion — Deteccion —~ 160
del  |E® e del E 100 del £ .0 \ |/
UL objetivo |2 20 A U1 objetivo | = o {1 objetivo s N
estandar '8 g estandar S estandar 5 120 / \
=_ |8 =_ 2 =_ 2 100]
®© 15 © 60| © / \
L |3 L | L |o 80
510 T 40 = 60 / \
g c £ 40
£ 5 2 20 2
) a J a ) a 20
0 0 0
201510 § 0 5 101520 2 1 0 1 2 2 1 0 12
01101 Lyl Fl b
Posicion de operacion {1 (mm) Posicién de operacion {1(mm) Posicion de operacién £1(mm)
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Serie BJ

(m]Caracteristicas

OReflectivo BGS
eBJ30-BDT / BJ30-BDT-P

®BJ50-BDT / BJ50-BDT-P

©BJ100-BDT / BJ100-BDT-P

Caracteristicas del area de deteccién Caracteristicas del area de deteccion Caracteristicas del area de deteccion
Método de medicion Datos Método de medicion| Datos Método de medicion Datos
35 60 10,
55 100 = —
30 - / \
Deteccion 7Y Deteccion 52 Deteccion 9
A P o R
01 objetivo = 1 objetivo = 40 / \ L objetivo =70
estandar 5 20 estandar & 5 l \ estandar S 60 I \
=_ g I \ I g 30 =3 § s ] |
2 15 £ 25 | | £ , ‘
L |3 I \ S - { L 84
S 10 S s 3 3 | |
] K] o
9 PN |6 f
$ 5 = g s z 29N o
[SI) 0 0 2 o =S
20 10 0 -0 { 3 2 1 0 414 2 3 43210414234
15 05 05 15 0 ' '
01 1 1 1
{1 » {1 < e > i »
Posicién de operacién {1 (mm) Posicion de operacion {1 (mm) Posicion de operacion £1(mm)
Distancia de deteccion por material Distancia de deteccion por material Distancia de deteccion por material
40 60 60
E E % E 50 _
] 3 ] — —
30 —
S S 40 ] S 4 —
8 Q Q
2 ] _ 8
s 20 @ 30 3 0 —
kel £l 3 —
S S 2 _ S
8 10 @ ©
< S 10 2 10
3 S - ]
o a o . = L a ol O L
Papel Carton  Papel Caucho Acero PCB  Acrilico Papel  Carton  Papel CauchoAcero PCB  Acrilico Papel  Carton  Papel CauchoAcero PCB  Acrilico
blanco corrugado negro (Negro) Inox. (Verde)(Transparente) blanco corrugado  negro (Negro) Inox. (Verde) (Transparente) blanco corrugado negro (Negro) Inox. (Verde) (Transparente)
Objeto de deteccion (Material) Objeto de deteccion (Material) Objeto de deteccién (Material)
Distancia de deteccion por color Distancia de deteccion por color Distancia de deteccion por color
—~ 40 _. 60 __ 60
E 3 E
part 0 50 - 5 —
S 20 S S
2 g 40 g 4o
£ 2 2
S 20 S S 0H H H
() [o) ()
o kel ©
8 o 20 o 20H — H—
2 10 2 2
2 £ 10 8 o - - -
k2 k7] @
° 0 e 0 e o) M 5 S gy 5 gy B
Blanco Rojo Naranja Amarillo Verde Azul Azul Violeta Negro Blanco Rojo Naranja Amarillo Verde Azul Azul Violeta Negro Blanco Rojo Naranja Amarillo Verde Azul Azul Violeta Negro
marino marino marino
Objetivo de deteccion (Papel de color) Objetivo de deteccion (Papel de color) Objetivo de deteccion (Papel de color)

(m|Conexiones
®Barrera

deteccion

®Retroreflectivo

Negro (D)

.
T.  Reflector DI

Objeto de
deteccion

Gorsa] |,

®Difuso/Haz estrecho/
Reflectivo BGS

Objeto de
deteccion

% (D : Conexion de la carga en la salida NPN colector abierto, 2 : Conexion de la carga en la salida PNP colector abierto

[w/Conexiones
®Cable conector (Se vende por separado)
No. de pin conector | Colores del cable Funcion .
@ * Modelo del cable conector
® @ Café Alimentacion(+V) : CID408-[], CLD408-[]
@ Blanco -
@ @ @ Azul Alimentacion(0V) #Ver pagina G-5 para el cable conector.
@ Negro Salida
Pin es del conector M8 % El pin @ es terminal N.C (Sin conexién).
A-9 Avutonics



Deteccion a larga distancia/Reflectivo BGS/Micro punto

mDiagrama de la salida de control

®Salida NPN ®Salida PNP
Circuito del sensor fotoeléctrico Conexion Circuito del sensor fotoeléctrico Conexién
) i (Caféy+V  (Cafe)+Vv
s D El h
% H (Negro)Salida % Proteccion de Max.100mA
£ N 9 ! . .E [ | sobrecorriente x + 12-24VCC
. L 12-24VCC b (Negro)Salida = 00
= +10% = & - +10%
3 T Max.100mA - > :
: ; : |
S (Azul)oV o i (Azul)oVv
~ H
mModo de operacion
Operacién [ ON Operacién ON
del receptor I: OFF J |_| I_ del receptor I: OFF | | | |
Indicador ON Indicador ON
Modo de operacion Modo de operacion
; ; OFF P
Light ON (LED Rojo) Dark ON (LED Rojo) - OFF
ON ON
Salida TR .
[ore 0L saicaTR [ oo L L
mDimensiones (Unidad:mm)
eBarrera eBarrera (Tipo conector)
Indicad ' ' 20 Indicador Indicador Indicador d 20
de ar:irrlféamgcr:ién Indicador 10.6 In?lcglt?grge -« » de alimentacion de operacion lo. ;stgzgliggde
de operacion estabilida 2.7 \ (Rojo) W 3
(Verde) 4 (Rojo) (Verde) *T (Verde) A ) ,__, (Verde) MEVS
R G
8 o cIES
w
¥ ©
~ M3 m? ‘%
N
. CABLE:@3.5, 2m T
<Emisor> <Receptor> <Emisor> <Receptor>
®Retroreflectivo ®Retroreflectivo(Tipo conector)
i Indicador de Indicad! Indicador de
o oton 406 establlidad 20 de operacion 108 estabilidad 20
(Rojo) & (Verde) 27 (Rojo) (Verde) 3 "
Ejes opticos $T,\
S pgf] el receptor 3 fé
9"‘Q 1~ Ejes opticos
[ del emisor S
o qu =) SEERE dl g
-~ ~~— -~
s A A A4 ? @
[s2]
i y =
®Difuso/haz estrecho/reflectivo BGS ®Difuso reflectivo(Tipo conector)
(Soporte A) (Soporte B)
22 Indicador de estabilidad (Verde)
TORNILLO M3 ‘<10'5, Indicador de operacion (Rojo) 20
Y \ Ejes 6pticos NEW
J— :ﬁj: del receptor
g : A Ejes 6pticos If@
N = " l - M del emisor
T H; BZI g
v = gl e : : &g &
,:1 ™
Indicador de estabilidad (Verde) g s e 3 @
. - N Ejes opticos 20 ' v 3 [ T !
Indicador de operacion (Rojo) del receptor 27 © ‘%
] - TORNILLO M3 X M8
'y Ejes Opticos :
del emisor ®
% . 246 |
0 °°¢ S & :|
o
|
= v o
l
Y o
TORNILLO M3 Cable:@3.5, 2m

(A)
Sensores

fotoeléctricos
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Serie BJ

(mDimensiones ,
(Unidad:mm)
®Reflector ®Soporte A ®Soporte B(Se vende por separado)
(Incluido: MS-2A, 05
Se vende por separado:MS-2S, MS-3S) Tornillo M3 3 _ ¥
! P f
(o] v of ;:)% iﬂ:ﬁ

Tornillo M3 22
— 26.5 3.4

52

60.5

R2s

=

34 2-93.8 5
40.5 8.5

4—’]
]
i
.
I
|¢$f RE=2 to |®

1.2
12.5

(m]Diagramas de modo de operacion

OBarrera ODifuso Reflectivo / Retroreflectivo polarizado
A A
Alto Area Light ON estable Alto Area Light ON estable
d D 1 N A 7 h T N I- - -| ---------------- N .
' . Nivel inestable
H H H Nivel de . ! ! ' ! .
______E___E__ . _E___E_ _ | \operacisn Nivelde |/ 1:___5__ . _E___E ______________ Light ON
' vl i ' [.)per?c;tl)?n i [ (B [ " A . £ Nivel inestable
A P Inestable o v\ Nivelde |y ight OFF
' ' Vo [ R 11 \operacio
P R P s, e S, e e T e A e
il 5 W h A R W AR
1 AreaLight OFF estable  1\_/. : ! i ArealLight OFF estable! '~ ! | !
Bajolf ! 1 no§ o o0 ! Bajolf v 7 i i i
P Do i SR
o [ ! T R A A
Operacion ON —I_,—|—|—|_|—|—|— Operacion ON ' . ' v
del receptor ! \
del receptor OFF | ! p OFF ; : : ' ' '
' ' ' b : b
Indicador H Indicador . . ! v
de operacion ON de operacion ON
Light | (LED Rojo) OFF ‘  ——— park | (HED Roio) oFF |
ON : : ON ; - ' v

' '
ON 1 ON 1 1
i Salida TR I I I
Salida TR OFF OFF

% La forma de onda del indicador de operacion y “la salida TR” es para el modo Light ON, para el modo Dark ON las formas de onda
son inversas.

@] Montaje y ajuste de sensibilidad

Olnstalacion _ OMontaje

Por favor utilice un tornillo M3 ®Tipo Barrera
1. Coloque el emisor y receptor cara a cara uno con otro y
y encienda ] Receptor
2. Después de ajustar el rango de 'ggﬁt?zq
posicion del emisor y receptor y | emisor
revisando el Indicador del rango
de estabilidad montelos en el

para el montaje del sensor,
ajuste apretandolos por debajo
de 0.5 kgfecm.

O lInterruptor de modo de operacién centro del rango.
Gire el interruptor a la derecha 3D s del tai .
_M°d° @ (En direccion a L), se ajustara : e§pHes el montaje, revise o N
Light ON DL como modo Light ON. la posicién del sensor y la luz del indicador de estabilidad
- - en ambos estados (sin objeto y con objeto)
/ Gire el interruptor a la derecha
Modo de @ (En direccion a D), se ajustara . . . ~
Dark ON 5 / como modo Dark ON. Cuando el objeto es traslucido o pequefio (menos de 16
mm), puede no ser detectado por el sensor ya que la luz
#El interruptor de ajuste de modo esta instalado en el puede traspasarlo.

receptor para el tipo de haz transmitido.
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Deteccion a larga distancia/Reflectivo BGS/Micro punto

®Retroreflectivo polarizado EAjuste de Sensibilidad )
1. Coloque el sensor y el reflector cara a cara y encienda el ) . Sensores
q y y OAjuste de sensibilidad fotoeléctricos
sensor. T
2.Después de ajustar la posicion Ajuste de Orden Posicion Descripcion
del sensor y el reflector, revisar Der/lzq N N Gire el ajuste de sensibilidad hacia la
indi i A derecha de la posicion min revise la
el rango del indicador de estabilidad p -y
ng — 1 posicion (A) donde el indicador de
y montelo en el centro. —[I9) operacion se enciende en el estado Light
3. Después del montaje, revise Refiector MIN MAX | oN
el sensor de operacion y la luz Gire el ajuste de sensibilidad mas a la
del indicador de estabilidad en ) ) ) derecha de la posicion (A), revise la
Ajuste Arriba / Abajo [ :
ambos estados. A ) (©) posicion B hasta_ que selenmer]da el
R A . N indicador de estabilidad y gire el ajuste a
(Sin objeto y con objeto) 2 la izquierda, revise la posicion C hasta que
el indicador de estabilidad se apague en

MIN™ MAX (B) | estado (Dark ON). Si el indicador de

®Difuso reflectivo estal_)ilidad no se enciendg aunque (_al ajuste
Después de colocar el objeto a se gire al maximo la posicién maxima es C.
detectar, ajustar el sensor Sensibilidad Establezca el ajuste en el centro de (A)
ib P bai . 5 d " y (C). Para ajustar la sensibilidad éptima,
arriba 0 abajo, Izq o der. optima compruebe el funcionamiento y la
Entonces fije el sensor en el Deteccion iluminacién de indicador de estabilidad
. ici de objetivos 3 | (AN % (C) deteccion del objet n &
centro de la posicion donde el con ceteccion el objeto o sin €l.
L , y Si el indicador no se enciende,
indicador esté operando. compruebe el método de deteccion de
MIN MAX nuevo porque la sensibilidad es inestable.

®Objeto (Cable de cobre) deteccion <Tipo de micro punto>

La funcién de ajuste de sensibilidad no esta disponible para

[Figura 1] [Figura 2]
el modelo BJG30 - DDT
_ Cuando el cable de
cobre es movido.
"Estado Light ON" "Estado Light OFF"
Cable
de |:|
cobre Barrera
- - Objeto de
Emisor Receptor Emisor  jeteccion Receptor
% Monte el sensor inclinado en un angulo de 0 - 15 grados como se
muestra en la figura 2 para una deteccion estable como se muestra Retro- - — |:|
en la figura 1. reflectivo Objsto
polarizado|  sensor Reflector | Sensor de Reflector
deteccion
- PR
Difuso — R ——
Reflectivo Objeto
Sensor de
. Fondo Fondo
deteccion

#Ajuste la sensibilidad para operar en un area estable (Light
ON), la fiabilidad por el entorno (Temperatura, voltaje, polvo,
etc) incrementara

%No aplique una fuerza excesiva en el ajuste, puede romperse.
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