Serie MT4Y/MT4W

Multi-medidor digital para panel DIN W72*H36mm, W96 * H48mm

mICaracteristicas

®\/ariedad de opciones de salida (predeterminado: indicador)
salida de comunicacién RS485, salida serial de baja velocidad,
salida de corriente (4-20mA), salida BCD, salida NPN/PNP
colector abierto, salida a relevador

®Especificacion de entrada de medicion max.:
500VCC, 500VCA, 5ACC, 5ACA

®Rango max. de muestreo: -1999 ~ 9999

®Funcion de escala alta/baja

®Funcion de medicion de frecuencia de CA: 0.1~9999Hz

®(Otras funciones : funcion de monitoreo para max. y min.,
funcién de retardo de ciclo de muestreo,funcién cero,
funcién de correccidon de muestreo alto, funcion pre escala de salida de corriente

®Amplio rango de alimentacion: 100-240VCA

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacién C Us

=lInformacion para seleccionar

N | Indicador (sin funcion de salida)
|MT||4||W|_|DV|_|4||N| 0 |Salida a relevador
1 | Salida NPN colector abierto
Tipo Y 2 |Salida PNP colector abierto
3 | Salida a relevador+salida de corriente (4-20mACC)
4 | Salida a relevador+salida de comunicaciones RS485
5 |[Salida dinamica BCD
6 |Salida serial de baja velocidad
#Salidas (0~6) : opcionales
Salida N | Tipo indicador (sin funcién de salida)
0 |[Salida a relevador+salida de corriente (4-20mACC)
1 | Salida a relevador
2 | Salida NPN colector abierto +salida BCD dinamica
3 | Salida PNP colector abierto +salida BCD dinamica
Tipo W | 4 |Salida NPN colector abierto +salida de corriente (4-20mACC)
5 | Salida PNP colector abierto +salida de corriente (4-20mACC)
6 |Salida NPN colector abierto +salida serial de baja velocidad
7 | Salida PNP colector abierto +salida serial de baja velocidad
8 | Salida NPN colector abierto +salida RS485
9 |[Salida PNP colector abierto +salida RS485
#Salidas (0~9) : opcional
Alimentacion 1 [12-24VCC
4 [100-240VCA
DV | Voltaje CC
Entrada de medicion DA [ Amperaje CC
AV |Voltaje CA
AA [ Amperaje CA
Tamafio Y |DIN W72%H36mm
W | DIN W96 *H48mm
Plgitos | 4 |4 digitos |
|

| MT | Multi-medidor |

#Para medir corriente por arriba de 5ACC, seleccione el tipo DV debido a que un shunt debera usarse.

#En caso de seleccionar el display de frecuencia, no generara salida aunque cuente con ellas.
(Salida principal, Salida alterna y Salida RS485).
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Multi Medidor digital de procesos

mEspecificaciones
Series MT4Y-DV-40 MT4Y-AV-40 MT4W-DV-40 MT4W-AV-40 MT4W-DV-10 MT4W-AV-10
MT4Y-DA-40 MT4Y-AA-40 MT4W-DA-40 MT4W-AA-40 | MT4W-DA-1O MT4W-AA-1O
Entrada de medicién V%':ﬁje cc, Vgnrr?g)eer%é’ Voltaje CC, Vg"n?éir%?\’ Voltaje CC, Vglr:(r%eerc(:a’j—\’
pere Frecuencia ampere Frecuencia ampere Frecuencia
Alimentacion (90 ~ 1?80/311%\(%:2 /c?g |\-/|cZJItaje) (90 ~ 110%155?;1%% de voltaje)
Consumo de alimentacién 5VA 5W
Método del display Display LED de 7 segmentos (rojo) (tamafio de caracter:14.2mm)
" . +23C +#5C = Tipo CC : F.S.£0.1% rdg *2 digitos / Tipo CA: F.S. £ 0.3% rdg +3 digitos
Precision del display Tipo CC/CA : F.S +0.3% rdg + 3digitos max. solo para la terminal 5A.
*-10C a 50C = Tipo CC/CA : F.S.£0.5% rdg +3digitos
Max. entrada disponible 110% para la entrada de especificaciones
Método de conversion A/D Sobremuestreo practico usando aproximacion sucesiva de ADC
Ciclo de muestreo Tipo CC : 50ms, Tipo CA: 16.6ms(Resolucién 1/12000)
Max. rango de indicacion -1999 a 9999(4 Digitos)
Entrada maxima 110% para especificaciones de entrada
Salida a relevador *Capacidad de contacto : 250VCA 3A, 30VCC 3A  -Composicion de contacto : N.O(1a)
Entrada [Salida NPN
principal g;’.'{ffst‘éf,j’ﬁ'em 12-24VCC +2V 50mA Max. (Carga resistiva)
Colector abierto
Salida Salida_ de_ *Velocidad de transmision : 1,200/2,400/4,800/9,600bps *Tipo de comunicacion : 2 hilos half duplex
auxiiar |comunicacion RS485| «Protocolo : Tipo RTU *Método Tuning : Sincronizacion alterna
(Salida | salida serial _ _ »
de - Salida NPN colector abierto, 12-24VCC Max. 50mA (Carga resistiva)
transmi- Salida BCD
sion) [ salida 4-20mACC Resolucion : 12,000 divisiones(Resistencia de carga max. 600Q), Tiempo de respuesta : Max. 450ms
Funcién de medicion CA | (k1) Seleccion de RMS 6 AVG
fFrgcr;]S:aonr::i:e medicion de (*1)(*2) Rango de medicion : 0.100 a 9999Hz(Difiere de acuerdo a la posicion del punto decimal)
Funcion Hold (*3) Incluye(Funcién hold exterior)
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ(a 500VCC) entre la terminal externa y el cuerpo
Rigidez dieléctrica 2,000VCA por 1minuto entre la terminal externa y el cuerpo
Fuerza de ruido +2kV de onda cuadrada de ruido(ancho de pulso : 14s) por simulador de ruido
Vibracion Mecanica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 2 horas
Mal funcion Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 10 minutos
Choque Mecénic?’ 100m/s2(10G) in X, Y, Z directions for 3 times I(vll-;didores
Mal funcién 300m/s%(30G) in X, Y, Z directions for 3 times para panel
Ciclo de Mal funcion Min. 20,000,000 veces
vida del relé | Mecanica Min. 100,000 times(250VAC 3A Load current)
Temperatura ambiente -10 ~ +50°C(en condiciones de no congelamiento)
Temperatura de almacenamiento -20 ~ +60°C(en condiciones de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 a 85%RH
Tipo de aislamiento (*x4) Ol
Certificacion C€ N |
Peso Aprox. 134g | Aprox. 211g

% (% 1) La funcién de medicion CA, y la funcion de medicion de frecuencia son solo para la entrada de mediciéon CA.
# (% 2) Precison de medicion de frecuancia: 1kHz Max. +0.1% F.S, 1kHz a 10kHz Max. £0.3% F.S

3 (% 3) El modelo MT4Y-[][J-4N no tiene funcién hold.

#(%4) La marca"lﬂ" indica que el equipo esta protegido por doble aislamiento o aislamiento reforado.

mlIdentificacion del panel frontal
®Serie MT4Y ®Serie MT4W

|-

-EEEE]

o & N
i | |
HI : indicacion salida High del pre-ajuste @ Boton[MD]: Entrar al grupo de parametros, memorizar el valor de ajuste,
GO : indicacion GO de salida del pre-ajuste mover el modo de parametro
LO : Indicacion de salida Low del preajuste 6 Botonl&]: mover (cambiar) el digito, entrar al grupo de parametros

botén Y] ,[A] : cambiar el valor de ajuste.
6) Etiqueta de la unidad

#No hay indicadores 1, 2, 3 en el panel del MT4Y-[1J-4N, 45, 46 y MT4W-I[J-4N.
%En el MT4Y-[1J-43, 44, OUT se usa para mostrar la salida Go, y no hay indicadores (1, (3] en el panel.
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Serie MT4Y/MT4W

ElConexiones

©Conexion entrada de medicion del MT4Y

OoMT4Y-DV-4] OMT4Y-AV-4[]
[+ [2 3 ]a ][5 ] |7] [+ [2 3 ]a]s]e |7]
/%3500ﬂ \)lcc*' AMCA
5V/1V'T(];Cﬂ, Alimentacion £\ A 20VH0V! Alimentacion £\
100-240VCA 100-240VCA
mo;:)o\;CcO\c/CCﬂ' 50/60Hz 5VA 50;:;2\;?2;% 50/60Hz 5VA
OMT4Y-DA-4(] OMT4Y-AA-4]
[112[3[a]5]e |7] [+ ]2 3[4 ]5 e |7]
occ imAca-
50mA/ | Alimentacién A 500mA mA Alimentacion
A 420mAcC 100-240VCA /250mACA 100-240VCA
500mA200mACC-¢  50/60Hz 5VA L {aACA— 4  50/60Hz 5VA
5AACC 5A/2.5ACA
©OConexion terminales de salida del MT4Y
O®MT4Y-[1J-4N (indicador) OMT4Y-[1[1-40 oMT4Y-C11-41
(salida triple relevador ) (salida NPN triple O.C)
i i |8 ]9 [10]11][12]13] |8 ]9 [10]11]12]13]
KRR 799 o0
| 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | ?—i—f— Pausa/Cero Hold/Zero
HI GO LO COM (Hold/Zero) H GO LO COM
oMT4Y-[11-42 oMT4Y-[11-43 oMT4Y-[11-44
(salida PNP triple O.C) (salida relevador+salida corriente) (relevador+salida comunicacién RS485)
18 ]9 [10]11]12]13] 18[9 [10]11]12]13] 8|9 [10]11]12]13]
T I ool LT R o
e Hold/Zero cags%naécgax' Ul igzero OUT1  Hold/Zero
OoMT4Y-[1[]-45 O®MT4Y-[1[1-46(salida serial baja velocidad)

(salida dinamica BCD) | 8 | 9 |10 |11 |12 |13|

HOLD/ZERO
i

PCB
QEOOOR® o
{ 1/ K\ Hold/Zero
A CLOCK DATA LATCH POL COM
com #POL : cuando el valor en el display sea negativo,
0IOIOIVIOIDI®) la sefial de "-" se enviara a la salida.
n n B n m m % Cabezal del conector Hirose, modelo de la unidad : HIF3BA-14PA-2.54DS
f ; #Pdngase en contacto con algin proveedor de conectores para adquirir el socket y alambres del
(Nota) ggnjl’” terminales de salida son de conector Hirose [Socket : HIF3BA-14D-2.54R]
©Conexion entrada de medicion del MT4W
OMT4W-DV-4[] O MT4W-AV-4[]

1

3/4|5(6|7/|8]|9 1123 |4|5

LU% Lo Lol Lancnd 6100} st@j‘
A

5VAVCC Hold/Zero Alimentacion/\ Hold/zero Alimentacion A

100-240VCA A Dnovcas 100-240VCA
50V/10VCC 50/60Hz 5VA A ——110V/50VCA—e 50/60Hz 5VA
500V/100VCC 500V/250VCA:
OMT4W-DA-4[] OMT4W-AA-4[]
112 (3(4|5|6|7|8|9 112 |13|4|5|6|7|8]|9
I_fmA Py to OI |—100mA R to OI @
50mAY Alimentacion 500mA Alimentacion
azomacc™? HOIdZeo 406 s40vcA omaca ) Ho19/2er0 h0-240vCA
500mA/ —& 50/60Hz 5VA 1ACA—— 50/60Hz 5VA
A 200mACC A2 5ACA
5A/2ACC ’
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Multi Medidor digital de procesos

©OConexion de terminales de salida del MT4W

O®MT4W-[111-40 (relevador de salida triple OMT4W-[1]-41 (triple relevador de salida)
+salida de corriente)
Salida principal Salida principal
Salida a contacto Salida a contacto
:250VCA 3A 1a carga resistiva :250VCA 3A 1a carga resistiva

(o] (1] [i2] ] re] [rs]) (0] (1] [12] [13] [re] [1s]
:| %l %l 62' 4+20mAC:C |: :| LO:OJ LO;OJ LO:OJ |:
||I||Z|-|Z||E||E|.-|E|| 21 Gl [s] el 7] (e (o]

——— Q9000 09998

||I| IZI IZI IZI EI IEI Iz” #Cabezal del conector Hirose, modelo de la unidad : HIF3BA -20PA -2.54DS

#Pongase en contacto con algun proveedor de conectores para adquirir el socket
y alambres del conector Hirose [Socket : HIF3BA-20D-2.54R]

OMT4W-[11-42 | MT4W-[1[1-43 (Triple salida NPN/PNP colector abierto+salida BCD)

+24VCC +24VCC
30mA max.
Go a SomA "B D D1 D3 DOT CoM2 Go a m T x /

Salida principal: E [e] [o] [z fe] Salida principal: [] E [€]

PNP Colector abierto PNP Colector abierto

12-24VCC Max. 50mA 1] [5] [7] [o] [15] 12-24VCC Max. 50mA [ [ [5]

% % Y~ A Cc D0 D2 POL 4{1 % Vo
ov com1 | HIH LO
comt | HI_[ LO Salida BCD:
NPN Colector abierto #POLARIDAD : cuando el valor en el display sea negativo,
12-24VCC Max. 50mA la sefial de "-" se enviara a la salida.
OMT4W-[1[1-44/ MT4W-[J[J-45 (Triple salida NPN/PNP colector abierto+salida de corriente) O e
+24VCC +24VCC para panel

GO % 30mA max. ) GO 30mA max.
_ [/

Salida principal: El IZ‘ IE, - - @ Salida principal: El E El

NPN Colector abierto PNP Colector abierto

12-24VCC Max. 50mA L—_I L‘T_l E - IE’ 12-24VCC Max. 50mA LT_‘ Izl L‘?_l
oy o qog o

COM1 | HI ™LO COM1 [ HIK LO ov

Corriente:

4-20mACC carga 600+ Max.

OMT4AW-[101-46/ MT4W-[1[1-47 (Triple salida NPN/PNPN colector abierto+salida serial de baja velocidad)

#POL : cuando el valor del display sea negativo, la sefial

+24VCC de "-" se enviara a la salida. +24VCC
o % S0mA max. POL CLOCK LATCH GOE 30mA Tax' ,
Salida principal:

[¢] - fio] f2] [1e] [1e] [18] [eo] (2]

PNP Colector abierto
B - B F 12:244CG Max, S0mA [ 5 6 [
5 4

NPN Colector abierto
12-24VCC Max. 50mA

4]
]
COM1 | HI %LO

(2]
Salida principal:
[1]

Comun Datos
(COM2) (DATA) COM1 | HI

Salida serial:
NPN Colector abierto
12-24VCC Max. 50mA

OMT4W-[11-48/ MT4W-[1[1-49 (Triple salida NPN/PNP colector abierto+salida RS485)

gg4\’/ACC RS485 ;gﬁ\,{xcrgax
co m ma: 3(_) GO A '/

Salida principal: (2] E (6] Salida principal: [2] E [e]

NPN Colector abierto PNP Colector abierto

12-24VCC Max. 50mA 12-24VCC Max. 50mA 1]
OEG6E G LM E E @ B EE;/

com1 HI%LO{# Ot/ A(i) com1 HH{LO%

RS485
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Serie MT4Y/MT4W

EDimensiones .
(Unidad:mm)

OMT4Y-0[I-4N, 45, 46

6 77
‘ ®Corte del panel
S o - O“ Min. 91
o amle amle amle amle = j ™
WY mopel < W A = T f_]ij; } ‘[—l:iiﬂﬁ s
<MT4Y-CI0-4N, 40~44, 46> Min. 40 oo
0

e

Conector Hirose de 10 pines
(HIF3BD-10PA-2.54DS)

[
WL

o
) /= o0
1 |
<MT4Y-1[1-45>
- 106 > ®Corte del panel
6 895 10.5| Terminal de salida Min. 116
f < relevador de contactos
.
? ‘ 45¢06
—_—== | ’
|:| < in L 92 :)o.a
q v

#No hay terminales de salida a relevador
de contactos en el tipo indicador

< MT4W-00-4N, MT4W-0I0-40, 41 >

110.4
6 89.5 14.9 . .
“‘ - Conector Hirose de 20 pines
S (HIF3BA-20PA-2.54DS)
N >
]
== "_ |:| o
~
—
-

< MT4W-00-42~49 >

mAjuste de parametros

#Si presiona el boton [MD] avanzara al grupo PA-0.
Puede accesar solo cuando ajusta el tiempo de

Presione el boton Presione el boton[MD] por 2seg.  monitoreo del modo Pek.t en el grupo PA-2

o en el modo Out.t si no esta en oFF.

#Si presiona el botc’)npor 2 seg, se mostrara PA-1.

PAII #Si se presiona el botén por 4 seg. se mostrara PA-2
después de PA-1.

#Cuando libera el boton [MD]al mostrarse PA-1 0 PA-2,
entrara a los parametros.

#Si el boton [MD] se presiona por 3 seg. después de
avanzar a los parametros, regresara al modo RUN.

PAO

Presione el botén

Presione el botén
or 4seg.
| por 4seg
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Multi Medidor digital de procesos

EGrupo de parametros 1

Presione el boton por 2seg.

PA1
Cambia después de 1seg.
h Seleccione la especificacion de entrada
Muestra valor de
s > o
! n-r fabrica para entrada de med‘:mon NI . ®Tabla de entrada de medicién por modelo
entrada de medicion| © Vea "tabla de entrada de medicion Modelo Rangos para entrada de medicion

or modelo”

ko) P MT4YW-DV | 5000 ==100u==50u==!0u 2 Sue!u 20250 250au <= 500u
MTAY/W-DA | SA=2A<=0SA202A250rR220nrAES5AA=CAARES5A
Seleccione el método de muestreo para la entrada de  |MTAYW-AV |500u==220u <=1 18P (+) =50u==20u =10u=2u == lu == 500u

Yy A
| D’ f SP S tnd | medicion. MT4YW-AA | SA<=25R=1A=05R <=025A<0 |R<=50AA =5RA
! l_.l . A A
Seleccione SEnd<—>5(AL*—"F-£9 #(O) especificacion estandar (110P es 440VCA/110VCA P.T)

< Vea la tabla de rango y especificacion de entradas de medicion.
(El modoFrE9 es solamente para medidas de CA)

' Seleccione el método de medicion para CA.

' - . N
! Seleccione AU6=>r n5 (valor promedio: AVG/valor eficaz:RMS)

Cuando d!5P esStnd Cuando d 5P es 5CAL i dISP.FrEQ
i (solo aparecera para medicién de CA.)
Y o] ,----Yo.. ' Foommmmmmm=s 1+ Seleccione la posicion del punto - - - R A Vg Fommmmm——— 1A icid
S L d Valor max. | d ": '[€] ' Posicién del ; decimall posici pu ; d ": V(& TPosicisn del ! Ajuste el rango de medicion
[y} del display | ! ocC; ': punto decimal 1 & ’ : (] -'—N-lpunto decimal; de frecuencia, se asume
---------------------- LS. @ 00 @ 0600 --- --- ""T"comolaDOSICI@fielpur}tO
w 005 000 : decimal. (R][Y]: cambie la
posicion del punto decimal)
Muestra el valor max. 3 1~9999Hz
como la especificacion An
estandar A vl sual u.u | 0.1~999.9Hz
Este valor es fijo. T T Valor max. de ! Ajuste el valor max. a visualizar a Ann ~
’ H - 5 ": ] V:ISirs:fIi);a(:e: través de la entrada de medicion max. u.uy | 0.10~99.99Hz
' : - ([&] : cambie el digito 0800 |o100~0099Hz | KEH
. ; i edidores
. cambie el valor de ajuste) araloane]

#:Las salidas no funcionaran aunque
el modelo tenga funciones de salida
(Salida principal, Salida auxiliar
y salida RS485).

' Ajuste el valor max. a visualizar a

E "_ - 5 L- .'E'i V?_L(Lren;tlpé;je E través de la entrada de medicion min.
seTaeaT-S-S [ ' ([K] : cambie el digito
,[\Z]: cambie el valor de ajuste
Al [ bie el valor de ajuste)
Corrige el gradiente del limite alto del valor del display 3 "' Jotoo ] - "";",;""_" ' corrige el gradiente del valor
para la entrada max. El rango es de 0.100 a 5.000(%). ] an —® U U !avisualizar para la entrada
(A, ¥]:cambie el valor de ajuste,[&]:cambie el digito) l""?"- ""'T" max. (R, [Z]:cambie el
3 : valor de ajuste,[]:cambie
PoorTTTr el digito)
Corrige la desviacion del limite bajo del valor del displa: ; ;
9 viacion fle’ imite alo €1 ¥ SP Y e e @ B ! Ajuste | nbAH.

! Rango de ajuste:10*~10"

para la entrada min. El rango de ajuste es de -99 a +99. :—_; <K
godes) 1 nb.L s
' et ' (A, 7] cambie de digito

(Vea funcion punto cero)

([A],[]:ajuste el valor de desviacion,[]:cambie el digito)

de ajuste)
#Después de ajustar cada modo, presione el boton[MD] 2 seg. para regresar al mado RUN.

#8Si ningun botén no se presiona por 60seg. después de avanzar a parametros, regresara a RUN.

OAjustes de fabrica

Modo |MT4Y/W-DV [MT4Y/W-DA [MT4Y/W-AV |[MT4Y/W-AA || Modo |MT4Y/W-DV [MT4Y/W-DA [MT4Y/W-AV [MTAY/W-AA
!n-r ooy 5A Hi SR || ! nbH| 1000 1.000 1.000 1.000
disP| Stnd Stnd Stnd Stnd |1 nbl HH oo 0o 0o
N — RUG RUG dot HH 0.000 a0 0.000
Stnd| 5000 5000 5000 5000 |1 nabt 180-0 10-0
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Serie MT4Y/MT4W

®Grupo de parametros 2

Presione el boton por 4seg.

TR

o] Solo en Ios MT4Y—DD 43, 44 se mostrara "oFF, LSI:"

v H US H """y Seleccione la histéresis del preajuste (K] :cambie el digito [R] [&]: cambie el valor de ajuste)
' ' ' i 1 El rango esta dentro del 10% del rango max. de muestreo (unidad : digito)

Ajuste el tiempo de retardo de monitoreo para el valor de pico mostrado.
([&]:cambie el digito,[R] [¥]: cambie el valor de ajuste)

Ajuste el ciclo de muestreo ([]:cambie el digito, cambie el valor de ajuste)
Rango de ajuste : 0.1 ~ 5.0seg.

Seleccione la funcién cero en el panel frontal. (ajuste con los botones[R], [¥])
Cuando los botones+se presionan por 3 seg. YES, este valor se tomara como cero y el valor de
desviacion y se salvara automaticamente en el modo ! nb.i .

Seleccione la entrada con Ias terminales 6, 7 6 funcidén cero mediante una sefial externa.

Hol d : Valor de muestreo de retencién, ZEro : funcién cero
usando la terminal Hold/Zero

| L 1 Ajuste el valor de limite alto, para la salida de corriente 20mA.

; nnn : ((&J:cambie el digito, : cambie el valor de ajuste)

(Cuando cambie la entrada de medicién y el modo de preescala este cambio se cambiara automaticamente al
valor maximo del rango de entrada.

(Cuando cambie la entrada de medicioén y el modo de preescala, este modo cambiara automaticamente
al valor minimo del rango de entrada.)

__' ' (K cambie el dlglto Al . cambie el valor de ajuste)
[Mp] Rango de ajuste : 3¢ ~99

e T e v I,
'
'
'

. Velocidad en baudios de sallda de comunlcamones RS485
bP5 9500

. Rango de ajuste: 9600 41"4900 4’8'-!00 1200
Ajuste la funcion de bloqueo de botones y seleccione —
entre 4 tipos oFF | Deshabilitar el bloqueo
of F o= LaC Lofd —= Laffl Lt ol! | Bloguear grupo de parametros 1

Lol2 | Bloquear grupo de parametro 1, 2

Lol 3 | Bloguear grupo de parametro 0, 1y 2

#El modo en linea punteada solo se muestra para modelo con salida.
#Después de ajustar cada modo, presione el boton[Md]por 2 seg. para regresar al modo RUN.
#Si ningun boton se presiona por 60seg. después de avanzar a parametros, regresara al modo RUN.

OAjustes de fabrica

Modo MT4Y/W-DV |[MT4Y/W-DA | MT4Y/W-AV | MT4Y/W-AA Modo MT4Y/W-DV |MT4Y/W-DA | MT4Y/W-AV | MT4Y/W-AA
olUtL of F of F of F of F FS-H 5000 5000 5000 5000
HYS 001! 00! 06! 00! FS-1L 0000 0000 0000 0000
PELE 00 00 00 00 AdrS 0! g1 0! 0!
d iS5k 02 s 02 § 02 s 02 s bPS 9600 9600 9600 9600
Z€ro no no no no Lol ofF ofF ofF ofF
Euln Hold Hold Hold Hold
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=Grupo de parametros 0

Presione el boton

: :
. HSE l‘: . L UL | sSe mostrara solo cuando se seleccione el pre ajuste.
#Se mostrara solo cuando se seleccione el pre ajuste.

Se reinicia presionando el botén .

Se reinicia presionando el boton .

o “{ #Si selecciona "00" en el modo PEEE de PA-2, los modos HPEE y LPEY no se mostraran.

#Si ningun boton se presiona por 60seg. después de avanzar a parametros, regresara al modo RUN.

OAjustes de fabrica

,';-""."',:"H: Seleccione el valor de pre ajuste limite alto (ajuste con los botones, , )

Cuando ajuste ofF en el modo oUtE en PA-2, el pardmetro no se vera.

Seleccione el valor de pre ajuste de limite bajo (ajuste con los botones, , )

Cuando ajusta off en el modo olt.t en PA-2, el pardmetros no se vera.

Muestra el valor de monitoreo de limite alto mientras esta en el modo RUN.

Muestra el valor de monitoreo de limite bajo mientras esta en el modo RUN.

Modo |MT4Y/W-DV |MT4YW-DA | MT4YW-AV | MT4Y/W-AA | Modo | MT4Y/W-DV |[MT4Y/W-DA [ MT4Y/W-AV | MT4Y/W-AA
H5EE | D0BL.0 006.80 006.6 088.80 HPEY 0.0 0.0080 0.0 0.000
LSEE | 0BD.G 0058.8 008.8 088.8 LPEY 0.0 0.008 0.0 0.008

mEntrada y rango de medicién

) L ) Especificacion estandar [Send ] | Especificacion preescala [ 5LAL ]
Tipo Rango y entrada de medicion |Impedancia de entrada - - - -
Rango del display [fijo] Rango del display [variable]
0-500V [580u] 4.33MQ 0.0~500.0
0-100V [120u] 4.33MQ 0.0~100.0
0-50V [50u] 433.15kQ 0.00~50.00
0-10V [10u] 433.15kQ 0.00~10.00
Voltaje CC 05V 50] 43.15kQ 0.000~5.000
0-1Vv [fu 43.15kQ 0.000~1.000
0250mV _ [0:250] 2.15kQ 0.0~250.0 -1999~-9999
050mV  [50Au] 2.15k0 0.00~50.00 -199.9-999.9
0-5A [5A] 0.010 0.000~5.000 +19.99~99.99
0-2A [2A] 0.010 0.000~2.000 -1.999-9.999
0-500mA  [3.5A] 0.1Q 0.0~500.0
0-200mA [0.24] 010 0.0~200.0 (El rango de muestreo cambia
Amperaje CC 0-50mA [50AA] 1.00 0.00~50.00 de acuerdo a la posicion
4-20mA [28AA] 1.0Q 4.00~20.00 del punto decimal.)
0-5mA [548] 10.0Q 0.000~5.000
0-2mA [2AA] 10.0Q 0.000~2.000 #Conecte la terminal correc-
0-500V [508u] 4.98MQ 0.0~500.0 ta, el voltaje de entrada
0-250V [2500] 4.98MO 0.0~250.0 max.oesta dentro Qe un 30
0-110V I :nm-’} 1.08MQ 0.0~440.0 ;:]?rgfa_de la terminal de
Voltaje CA 0-50v [55u] 1.08MQ 0.00~50.00 Cuando es mayor el voltaje
0-20vV [254] 200kQ 0.00~20.00 de entrada, puede provocar
0-10V 10u] 200kQ 0.00~10.00 un problema de operacién en
0-2V [2u] 20kQ 0.000~2.000 la terminal y una lectura erré
01V o] 20kQ 0.000~1.000 Inea en_p_a'ntalla. D;sminuye
recision n
0-5A [54] 0.01Q 0.000~5.000 foﬁeec(:asl?ne’a g:?ﬁal 2 Isae
0-2.5A [25A] 0.01Q 0.000~2.500 terminal por abajo del 30%.
0-1A [ A] 0.05Q 0.000~1.000
Amperaje CA 0-500mA  [554A] 0.10 0.0~500.0
0-250mA  [2254] 0.10 0.0~250.0
0-100mA  [2/A] 0.50 0.0~100.0
0-50mA [585A] 050 0.00~50.00
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Serie MT4Y/MT4W

EFunciones

OFuncion de medicién de frecuencia CA

(Modo PA1:d!5P)

Mide la frecuencia de la sefial de entrada cuando es de
entrada CA. El rango de medicion es de 0.1~9999Hz, y
cambia de acuerdo a la posicién del punto decimal.

Vea la tabla de abajo.

También se puede ajustar el limite alto del gradiente en los
modos | nbH yinbE de PA1.

Para medir correctamente, debera suministrarse una sefial
de entrada por arriba del 10% F.S del rango de medicion.
(DRango de medicion

Posicion punto

docimal 0.000 0.00 0.0 0
Rangode |4 100.9999H, [0.10~09.99Hz |0.1~999.9Hz |1~9999Hz
medicion

><0 100 a 5000Hz
Error de gremsmn del display dentro de +0.3%F.S.+2Digitos
><5000 a9
: Error de gremsmn del display dentro de +1%F.S.£3Digitos
500029
@1 an O 100 a
juste de

4 radlente del valor alto
® ! nbE:10-2, 10-

, 10-0, 10 1[Ajuste del indice de | nbH]

OFuncion de ajuste cero (funcién de correccion de

©OFuncion escala de salida de corriente (4-20mACC)

desviacion del limite bajo del display)

Ajusta el valor del display como cero cuando se suministra
una entrada min. en la terminal de entrada de medicién, se
puede corregir de 3 maneras como se ve abajo.

El valor de desviacion se corrige normalmente con la terminal
externa Hold/Zero se puede salvar automaticamente en el
modo ! nb.l de PA1.

. Introducir el , Introducir sefial
Tipo valor de desviacion| Botdn frontal externa
Introducir el Introducir valor minimo | En corto circuitd
valor de en la terminal de entrada | terminales exter-
Descripcion | desviacion en | de medicién, presione nas No.6, 7
elmodo ! nbl |los botones[«].[Rlal | Hold/Zero por
de PA1 mismo tiempo por 3 seg. | mas de 50ms.

% Ver "OFuncion de correccion de error”, "OFuncion del
display de error" y "mParametro 2" para funcién y error.

(PA2 modo : F5-H/F5-L)

Suministra una salida de 4-20mACC dentro del rango de

ajuste de modos F5-H y F5-L para transmitir el valor de

display a otras aplicaciones. Cuando este por arriba del valor

de ajuste de F5-H de PA 2, se enviaran a la salida 20mA y

4mA para cuando este abajo del ajuste inferior del modo

F5-L (Laresolucion se divide entre 12000, dependiendo del

rango de escala)

#El intervalo minimo de ajuste entre F5-HyF5-L es de10%
F-S, y se fija a 10% del valor de ajuste cuando es muy
chico.

#En caso de que el valor de muestreo este abajo de F5-L,
se envian a la salida 4mA y 20mA para el valor de ajuste
superior del modo £5-H

N
Salida
20mA
Rango de
4mA ajuste min.
m 5 F.S 10%
‘ » Valor de
F5-L F5-H muestreo

OFuncion de inicializacion

Inicia con el estatus de los valores de fabrica. Si se
presionan los botones [¥.[A] juntos por 2 seg. en el modo
RUN. El modo ! nl.t y el valor de ajuste (no) se mostraran
cada 0.5 seg. y se inicializaran como los valores de fabrica
cuando presione el botdn después del cambio no +~YES.

©OFuncién de mensaje de error

Display Descripcion
HHHH Parpadea cuando la entrada de medicion excede del
valor max. permitido (110%)
, 1, , | Parpadea cuando la entrada de medicién excede el min.
tEEE 1 valor permitido (-10%)
_ Parpadea cuando la entrada de muestreo excede el
d-HH valor de ajuste H-SC
d-11 Parpadea cuando la entrada de muestreo excede
E- | el valor de ajuste L-SC
- Parpadea cuando la frecuencia de entrada excede el valor
HH de muestreo max. del rango de medicién.
ouf r | Parpadea cuando se excede del rango del ajuste de cero (+99).

#El error se cancela automaticamente cuando se entra al rango
de muestreo y medicion.
"LLLL" se muestra cuando la entrada de medicion es 4-20mA.
#Después de parpadear "ouf r " 2 veces cuando se excede el
rango cero, se regresara al modo RUN.

OFuncioén preescala (PA 1 modo: H-5{/L-5()

Esta funcion muestra el ajuste particular (-1999 a 9999) del
valor de limite alto/bajo, que a su vez muestra el valor de la
entrada de medicion. Si las entradas son a ¢ by los valores
particulares son A 6 B, se mostraran como a=A, b=B como
se ve en las graficas de abajo.

B Bra B :
Muestreo : Muestreo Muestreo i :

s . b
a b a b A

¥ Valor de entrada ¥ Valor de entrada ¥ Valor de entrada
A
B a b A

- > b

Muestreo A - :
Al Muestreo Muestreo :
«— ; :

a b B B

¥ Valorde entrada ¥

Valor de entrada ¥ Valor de entrada

©Funcioén de correccion de gradiente (PA1 modo : ! nbH)

Esta funcion corrige el gradiente del valor de preescala y el
valor del display. (Fig.1)El valor de muestreo Y se puede
usar como «, B veces contra el valor de entrad a X
mediante la funcion de correccién [! nbH]. Y también se
puede usar como funcion de correccién del valor max. del
display (H-5{). El rango de ajuste es 0.100 a 5.000 y
multiplica el gradiente actual.

Ej.) Entrada: 200mVCC, Display :3.000 para MT4W-DV

A
ay A 15.000
8 12.000]
> QLVeces 3
Sy S 9.000 T
2 Veces € M
N S R Y joi
el
b 5 para entrada
(_% Valor de § 3.000 de medicion;
> 0 X entrada 1.000 Valor de
Y (Fig. 1) , 020406081V entrada

(Ajuste del gradiente del valor de correccién)

(1Seleccionar 0-1VCC para entrada de medicidon en parametro 1.

(2Especificacion estandar en la entrada: 0-1VCC y 1.000,
asi tendra que ser 15.000(H-5{) para 1VCC(entrada),
y mostrara 3.000 para 200mVCC(entrada). Pero se
deshabilita debido al rango de ajuste es max. 9.999

(BEn este caso verificar la tabla de abajo.
Ajustar a! nbH-H-5L =15.000

Ajuste H-5C L-SL | 1 nbH Otro
1) Deshabilitag 0.000 1.000
2 7.500 0.000 2.000
©) 5.000 0.000 3.000 | Sera el mismo valor
@ 3.750 0.000 4.000 | del display.
® 3.000 | 0.000 | 5.000
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©OFuncién de correccion(PA 1 modo: ! nbH /! abl)
Esta funcién es para corregir el error del valor del display de
la entrada de medicion.
! nb.l 1 -99 ~ +99 [ajuste de desviacion de valor bajo]
! nbH : 5.000 ~ 0.100 [corregir gradiente(%) de valor alto]
Valor del display = (Valor del display x ) +
Ej.) Correccion del valor a visualizar bajo
Cuando la entrada de medicion es 0V, el valor de
desviacion a visualizar bajo se puede borrar. Si se ajusta
30'6122""% ! nb.l cuando el valor de muestreo bajo es
La parte de reajuste del punto decimal no se calcula.
Ej.)Correccion del valor de muestreo alto
Cuando la entrada de medicién sea 500V,y el valor a
visualizar sea 5000-5005=0.999. Es posible corregir el
gradiente del valor alto a visualizar cuando el ajuste es
0.999 en / nbH. La parte de reajuste del punto decimal no
se calcula.
©Funcion de retardo de ciclo de muestreo (PA2 modo d ! 5.t )
Es dificil leer el valor del display siguiendo los cambios del
valor de la entrada de medicién. El display fluctia cuando
muestra el valor de entrada de medicion. En este caso se
puede hacer estable el valor en el display, retardando el ciclo
de muestreo. El tiempo de ciclo de muestreo se puede cambiar
en el modo d! 5.t de pardmetro 2 (rango de ajuste:0.1~5.0seg.).
Si selecciona 5.0, el valor en display se actualizara cada 5seg.
promediando el valor de entrada por 5seg..

OFuncion de monitoreo para valor pico del display
(PA 0 modo : HPEY / LPEY)

Es posible observar el valor max./min. mostrado, por medio
del valor actual de muestreo y entonces mostrar el dato en
el modo HPEY y en el modo LPEF del grupo de parametros
0. Ajuste el tiempo de retardo (0~30seg.) en el modo PEL.E
del grupo de parametros 2 para evitar el malfuncionamiento
provocado por la sobrecorriente o sobrevoltaje inicial, cuando
se monitorea el valor pico. El tiempo de retardo es 0~30seg.
y se monitoreara el valor pico después del tiempo de ajuste.
Cuando se presioan las teclas,, y el modo del
parametro 0, inicializara.

% La funciéon de monitoreo no indica al ajustar el parametro
a como "0".

OModo pre-ajuste salida [PA 2 modo : oUt.E]
Modo

Operacion salida Operacion

I’y

LSEE T
H:Histéresis

A\

of F Sin salida
Si es igual o menor que el valor de
1G5t GO _— ajuste bajo. La salida LO estara en ON
L Si es mayor que el valor de ajuste
H yor q j
Lo '-_I _— bajo la salida GO estara en ON.
Si es igual o mayor que el valor de
HSE HI -FI ajuste alto. La salida HI estara en ON.
GO __ I | Si es igual o menor a que el valor de
: ajuste alto la salida GO estara en ON.
; Si es igual o menor que el valor de
HI -E ajuste bajo e igual o mayor que el valor
) j ] de ajuste alto la salida estara en ON.
LH5E| GO -——-— Si es mayor que el valor de ajuste bajo
LO-ﬁ] I | Y menor que el valor de ajuste alto,
la salida GO estara en ON.
i Si es igual o mayor que el ajuste bajo
HI -FI e igual o mayor que el ajusta alto la
HH5E| GO - : : J salida estara en ON. Si es menor que el
. _m_ ajuste bajo y que el valor da ajuste alto la
Lo ' salida GO estara en ON.

: Si es igual o menor que el valor de
de ajuste bajo, la salida LO estara en

: ON. Si es igual o menor que el valor de

: ajuste alto, la salida HI estara en ON.

HI J
LtLSk|co i i [ |

Lo A
: : Esta operacion es la misma que L.St.

GO__ Pero no opera al valor de ajuste inicial
: H H - bajo, funcionara al siguiente valor de
b P : ajuste bajo. Si este es mayor %ue el
: : val%;’\(‘ie ajuste bajo, la salida GO estara
en ON.

#"H" significa histéresis y se puede ajustar de 1 a 99 en el modo "HY5" en el

: Si es mayor que el valor de ajuste bajo
Ml |y el valor de ajuste alto la salida GO
: estara en ON.

Ld St

grupo de parametro 2 entre las opciones de salida de la tabla comparativa de arriba.

*Solo en el MT4Y-[1[J-43, 44, estan disponibles para su uso los modos L5k,
HSE, LdSE.

Amarre

Muestreo

©OSalida Auxiliar (funcion de transmision)

®Salida comunicacion RS485
Es posible ajustar direcciones en (01~99)
Es posible transmitir seleccionando la velocidad de
comunicacion (nimero de sefiales transmitida por 1 seg.)
de transmision serie.
(seleccionable 1200, 2400, 4800, 9600bps)
®Salida serial de baja velocidad
Proporciona en salida el valor del display con baja frecuencia
(50Hz).
®Salida de corriente (4-20mACC)
Proporciona salida de 4-20mACC a través de una escala de
limite alto/bajo.
(Resolucion: 12000 divisiones)
®Salida BCD
Proporciona salida de valor del display como cédigo BCD.
#Solo se puede seleccionar una salida auxiliar.
(No se permite mas de una salida auxiliar).

OGrafica de tiempo para salida BCD y salida serial

de baja velocidad.
®Salida BCD (légica negativa)

> t :7.8ms
b, tw B ta: 0.5ms
‘ ‘ tw: 5ms
Sefial digital tb:2.3ms
Dato de < Dato
entrada
31.2ms
[ g
D3 r___l___
D2
D1
DO
A H L H L H
B H L L H H
C L H H H H
D H H H H H
dot H H L H H
2
Muestreo ‘-‘ 3 C. ,’

®Salida serial de baja velocidad (l6gica negativa)
—Frecuencia de reloj 50Hz

tw t : 20ms
> ta: 0.05ms
tw : 5ms
Amarre tb : 4.95ms
ot Faen
Reloj __[cn-1 | cn | cl |

Dato X Dn-1 >< Dn >< D1

Ordendei1 2 3 4 5:6 7 8 9 1011 1213 1415:16 1718 1920 1
acceso;

DPD C B ADPD C B A\DPD C B ADPD C B A DP

Reloj
Dato {HH|L|HHHHH |LLIL|[HH|L[HIHHHH |L

*ta “th
i

Y 3 c. !

*El dato se leera cuando el pulso del reloj cambie de alto a bajo.
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Serie MT4

=Salida de comunicaciones
El protocolo es cambiado al tipo MODBUS.
Olnterface

Estandar

EIARS485

NuUmero de conexiones

32(es posible ajustar
direcciones 01~99)

Método de comunicacioén

2 conductores half duplex

Método de sincronia Asincrono

Distancia de comunicacién Max. 800m

Velocidad de comunicacién | 1200, 2400, 4800, 9600bps
Bit de inicio 1bit (fijo)

Bit de paro 1bit (fijo)

Bit de paridad No

Bit de datos 8bit(fijo)

Protocolo MODBUS RTU

OAplicacion de la organizacion del sistema

#Autonics recomien

RS232C RS485
RxD-RxD | H

TxD - TxD
GND-GND

Tierra
V(12-24VCC)

Resistencias

BO) | mMT4
#32

Cable RS232C .-~
L BO)

A

da el uso del SCM-38I para

conversion de RS232C a RS485
#Use el conductor de comunicacion adecuado para

RS485.

©O0rganizacion del control de comunicacion
1. La organizacién de comunicacion en el MT4 es
a través de MODBUS RTU. (PI-MBUS-300-REV.J)
2. Después de 0.5seg de aplicar alimentacion en el
sistema de orden superior se iniciara la comunicacion.

3. La comunicacion inicial comenzara en el sistema de alto

orden. Cuando un comando salga del sistema, el MT4

respondera.
S oo ) 9]
o z|e o =
o |e|= o |
5 %g 5 £
Do kol Do
ol2lglgle ol2]8|Ble
Superior [ 2|8 3| 2|7, o8| 3|27,
P S|E|B|E|Q SlE[B[E|Q
Q|0 |E|3S|X O(o|s|®|X
olojg|z|o olo|la|o|o
T ) - )
. i 3 ,
[ 1 [0) 1
[ [ = [
[T 1 © 1
P H ol o ]
MT4 : ggg«: :
[ ] O)‘U'..:‘_ 1
o E 3|5|5I8]
N : O|O0|O|O i
. i ,
PAL : | Y
- -— P

#A0 Min. 0.5seg. después de aplicar la alimentacion

4800bps : dentro de 20.8ms

9600bps : dentro de 10.4ms
BIO E

2400bps : dentro de 41.6ms
1200bps : dentro de 83.3ms

4800bps : dentro de 8.4ms
2400bps : dentro de 16.7ms

9600bps : dentro de 4.2ms
co E

1200bps : dentro de 33.4ms

©Comando y bloque de comunicacion

Formato de solicitud y respuesta
®Solicitud

®
Rango de calculo de CRC16

|Cc')digodireocic')n |Comando |Direccic’)n inicio| Numero de datos| CRC16 |
‘ ® @ ® @
T 1

(1)Cabdigo de direccion: con este codigo el sistema de orden
superior puede identificar al MT4, ajustandolo dentro del rango
01H-63H.

(2Comando: Comando de lectura para un registro de entrada.

(3Direccién de inicio: la direccion de inicio del registro de entrada a
leer (direccion de inicio), se pueden seleccionar el ajuste de
0000 a 0003.

(@Numero de datos: el nimero de datos de 16 bits desde la
direccion de inicio (No. de puntos)

(5)CRC16 : es el Check Sum que verifica la estructura entera
para una transmision/recepcion, y detectar errores entre la
transmision y la recepcion.

®Respuesta

Posicion | Valor |Valor

PV | del punto| pico | pico

decimal | alto | bajo

) @ ® @ ® ® @
Rango de calculo de CRC16

Codigode| Comando | Numero

direccion |de respuesta| de dato CRC16

~
(

=

(MHNUmero de unidad: identifica al MT4, y el nUmero
esta disponible desde 01H-63H.

(@Comando de respuesta :
Respuesta de un comando de lectura de un registro de
entrada.
(Vea la tabla de mapeo Modbus)

(3)Cantidad de datos: numero de datos de 8 bits en un
cédigo de inicio (No. de puntos)

(®PV : datos de 16 bits, valor de mediciéon y muestreo de
la serie MT4.
El dato del punto decimal no se incluye en la transmision
de PV.

(5Posicion del punto decimal: se ajusta en el modo dot
en parametro 1.

(®Valor de pico alto (Hi Peak value) : max. valor de
muestreo de PV.

(»Valor de pico bajo (Lo Peak value) : min. valor de
muestreo de PV.

(®CRC16 : Check Sum que verifica el bloque entero.

©Aplicacion del comando de comunicacion

En caso de que el valor de muestreo del medidor para
panel sea 220.3V, el punto decimal es 0.0, el valor de
pico alto es 220.4 y el valor de pico bajo es 0000.

®Solicitud
Corgzndo . g Direccion inicio|Nimero de datos| CRC16
direccion | " | Alto | Bajo | Alto [ Bajo | Alto [ Bajo
01 04 00 00 00 04 CRC16
®Respuesta
8812 ¢|cantidad| 2" P°Z'°'°” Pico alto| Pico bajo| CRC16
SR ot
EolED de datos - . . _ :
35|88 Alto [Bajo|Alto [Bajo|Alto [Bajo|Alto |BajojAlto ‘Bajo
01 | 04 08 |08 |9B |00 |01 |08 |9C|00 |00 |CRC16

% Respondé con 1 byte de tamafio NULO(00H) al final
del marco de respuesta (Siguiente BCC 16).
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